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AVANT-PROPOS

Nous vous remercions d'avoir acheté notre chariot élévateur a fourche électrique a quatre roues,
de la série A.

Notre société vous présente le nouveau chariot élévateur a fourche électrique a quatre roues de la
série A. Des caractéristiques telles qu’'un rayon de braquage court, un profil élégant, des
dimensions compactes, un centre de gravité bas, lui conférent une bonne stabilité et des
performances supérieures.

Ce manuel vous explique la maniere d’utiliser correctement le chariot élévateur a fourche
électrique a quatre roues, 1-5 t, série A. Il décrit également comment mettre en place une
maintenance préventive en toute sécurité. Pour exploiter le chariot de maniére slre et lui
permettre d’exprimer tout son potentiel, le personnel chargé de son exploitation, de son entretien
et de sa gestion devra lire attentivement le présent manuel avant de commencer a I'utiliser.

Nos produits bénéficiant d'améliorations en continu, votre chariot a fourches peut donc présenter
quelques différences avec le manuel d’utilisation en votre possession.

Si vous avez des questions, veuillez contacter le service commercial de HANGCHA GROUP CO.,

LTD. ou informer les agents locaux.

Modéle a quatre Moteur Capacité nominale (t)/ Centre de
o . N Moteur de pompe o
roues, serie A d'entrainement gravité de la charge (mm)
: . 1,0 /500, 1,5/500, 1,75/500
CPD10~30-A Curtis1244 Curtis1253 2.0/500, 2.5/500, 3.0/500
CPD10~18-AC3(F) Curtis 1234 Curtis 1253 1,0/500, 1,5/500, 1,75/500
CPD20~30-AC3(F) Curtis 1236 Curtis 1253 2,0/500, 2,5/500, 3,0/500
CPD35-AC3(F) Curtis 1238 Curtis 1253 3,5/500
CPD10~18-AC3(F) Curtis 1234 Curtis 1234 1,0 /500, 1,5/500, 1,75/ 500
CPD20~25-AC4(F) Curtis 1236 Curtis 1234 2,0/500, 2,5/500
CPD30-AC4(F) Curtis 1236 Curtis 1236 3,0/500
CPD35-AC4(F) Curtis 1238 Curtis 1236 3,5/500
1a. Kollmorgen Kollmorgen
CPD10~18-AD2 ACS48S-35P ACS48S.-23P 1,0 /500, 1,5 /500, 1,75/ 500
B Kollmorgen Kollmorgen
CPD20~25-AD2 ACS48M-35P ACS48M-23P 2,0/500, 2,5/500
s Kollmorgen Kollmorgen
CPD30~35-AD2 ACS80M-35P ACS80M-23P 3,0/500, 3,5/500
CPD25-ALC3(F) Curtis 1236 Curtis 1253 2,5/500
CPD25-ALCA4(F) Curtis 1236 Curtis 1236 2,5/500
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Modele a gl_Jatre ' Mo:teur Moteur de pompe Capacit(.é pominale (t)/ Centre de
roues, série A d'entrainement gravité de la charge (mm)
CPD10~18-AC4-| Curtis 1234 Curtis 1234 1,0/500, 1,5/ 500, 1,8 / 500
CPD20~25-AC4-| Curtis 1236 Curtis 1234 2,0/500, 2,5 /500
CPD30-AC4-| Curtis 1236 Curtis 1236 3,0 /500
CPD35-AC4-| Curtis 1238 Curtis 1236 3,5/ 500
CPD10~18-AZ3 | o ACEZ | ZSMEAES0 | 0/500, 151500, 1,75/ 500
CPD20~25-AZ3 | oo ACEZ | £S5 T 48000 2,0/500, 2,5/ 500
cPp2s-ALzs | ACGC2BSS0A | 28 IR 801500 2,5 /500
cPp30-Az3 | ACGCZSNSS0A | 25 HE B/500 3,0 /500
CPD35-AZ3 Sy SORaOA | 45 2801500 3,5/ 500
CPD10~18-AZ4 | o ACE2 | ASEZ | 1.0/500,15/500, 1,75 /500
CPD20~25-AZ4 | o ACEZ. | o e A 2,0/500, 2,5/ 500

CPD25-ALZ4
CPD30~35-AZ4

Combi AC2 80 400+400 PW

2,5/500, 3,0/500, 3,5/500

ACE3
CPD40~50-AZ4 | TRACTION | ACES FOVFE 4,0 /500, 4,5 /500, 5,0 / 500
80V/550A
CPD40~50-AC4 | 1238E-6521 | 1236SE-6521 4,0/500, 4,5/ 500, 5,0 / 500
CPD40~50-AC4-1 | 1238E-6521 | 1236SE-6521 4,0/500, 4,5/ 500, 5,0 / 500
Kollmorgen Kollmorgen
CPD25-AD2-A | ACS48M-35P | ACS48M-23P 2,5/500
CPD25-AC4-A Curtis 1236 Curtis 1234 2,5 /500

CPD10~18-AC4-E

Curtis 1232SE

Curtis 1232SE

1,0/500, 1,5/500, 1,8 /500

CPD20~25-AC4-E

Curtis 1234SE

Curtis 1232SE

2,0/500, 2,5/500

CPD20~25-AC4-E/I

Curtis 1234SE

Curtis 1232SE

2,0/500, 2,5/500

CPD10~18-AC4-E/I

Curtis 1234SE

Curtis 1234SE

1,0/500, 1,5/500, 1,8 /500

CPD25-ALCA4-E/I

Curtis 1234SE

Curtis 1234SE

2,5/500

CPD30~35-AC4-E/I

Curtis 1234SE

Curtis 1234SE

3,0/500, 3,5/500

CPD10~18-AD2-|

ACS80S-35P

ACS80S-23P

1,0 /500, 1,5/500, 1,8 / 500
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Modele a quatre
roues, série A

Moteur
d'entrainement

Moteur de pompe

Capacité nominale (t)/ Centre de

gravité de la charge (mm)

CPD20~25-AD2-I

ACS80M-35P

ACS80S-23P

2,0/500, 2,5/500

CPD30~35-AD2-I

ACS80M-35P

ACS48M-23P

3,0/500, 3,5/500

CPD25-ALC4-E

Curtis 1234SE

Curtis 1234SE

2,5/500, 3,0/500

CPD30-AC4-E

CPD35-AC4-E Curtis 1236SE | Curtis 1234SE 3,5/ 500
CPD10~25-AC3-E | 1234SE-5421 1253-4804 O e o s 0
CPD30-AC3-E 1234SE-6321 1253-8001 3,0/ 500
CPD35-AC3-E 1236SE-6521 1253-8001 3,5/ 500
crorsnse | plom | P | e e
CPD35-AZ3-E sopmoarny | RSO C 3,5/500
CPDI0~BAZAE | o ACE2 | o e A 1,0/500, 1,/500, 1,8/500
CPD20~25AZ4E | Lo ACE2 | L ASEZ 2,0 /500, 2,5/ 500
TS | CaiaCa 80 | oA | 2 010 s

CPD10~18-AC4-N
A

1234SE-5421

1234SE-5421

1,0/500, 1,5/500, 1,8/500

CPD20~25-AC4-N
A

1236SE-5621

1234SE-5421

2,0/500, 2,5/500

I\/Irg(ijtzISe 2éqr=1eage d"\e/lr(])tt;lijr:e M;)éerrl::; :e Moteur CC (;apacité ’nominale (t)/ Centre
) ment e gravité de la charge (mm)
CPD10~18-AZ4 _Z;@Z;O(; -Z;;/O/j;o(;x Fﬁg;g;ﬁé 1,0/ 500, 1,5/500, 1,8/500
CPD20~30-AF4 -:;;22-5101 -:;;21-510(; Fgfi;gﬁgg 2,0/500, 2,5/500, 3,0/500
cromsars | D | eaeeo | | 2510

© 05/2018 HANGCHA GROUP CO., LTD
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1. Caractéristiques

Chariot élévateur a fourche en porte-a-faux, a batterie au plomb, 1,0 t-5,0 t, Série A

: \p HANGCHA (7
- - -
N

Caractéristiques
1. Avec la nouvelle conception, la présentation, la sécurité, le confort et la fiabilité s’en trouvent

améliorés, ce qui a pour conséquence d’augmenter considérablement les performances du
chariot par rapport a celui d’origine.

2. Latechnologie de détection de charge de seconde génération adoptée, rend la direction
fiable, sensible et Iégére

3. Le moteur d’entrainement a méthode d’agencement paralléle avancée international posséde
une structure simple, des performances fiables et une bonne stabilité avec une batterie située
en partie basse du chassis

4. La conception étudiée du mat garantit une vision dégagée a I'opérateur et améliore la
sécurité

5. La batterie est d’entretien facile grace a I'ouverture totale du couvercle.

L'ouverture aisée du couvercle du contréleur du moteur étanche protége I'unité contre la pluie
et la poussiére.

7. Les composants électriques principaux, tels que le contréleur de moteur, le contacteur, la
prise de batterie, I'interrupteur d’arrét d’'urgence, etc. sont tous de marque de renommée
mondiale.

8. Le systéme de controle intégré haute fréquence MOSFET garantit un contréle de marche et
de levée précis et souple, un freinage a récupération d’énergie, un freinage en marche arriére

et un effet antidérapant sur un terrain en pente, etc.
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Chariot élévateur a fourche en porte-a-faux, a batterie au lithium, 1,0 t-3,5t, Série A

Caractéristiques
1. Ce chariot élévateur, basé sur la série A, procure tous les avantages d’un chariot électrique

CA de série A.

2. Chaque cellule au lithium-fer-phosphate est protégée par un dispositif pour assurer la sécurité
d’utilisation de la batterie au lithium.

3. Le systtme BMS d’avant-garde permet au gestionnaire d’énergie de communiquer avec la
batterie et le contréleur, d’afficher la température de la batterie en temps réel, la tension et le
courant de charge et de décharge, et calculer avec précision la condition de décharge, afin de
garantir, a tout moment, le fonctionnement en toute sécurité de la batterie, et d’'augmenter sa
durée de vie.

4. Dotée d'un chargeur rapide a conduction pour véhicules électriques fonctionnant aux
énergies renouvelables, la batterie est rechargée en 2,5 a 3 h. Aucune auto-décharge, ni
défaillance de démarrage du moteur, plus sdre et plus fiable.

Durée de vie prolongée avec 3 000 cycles de charge - décharge.
La batterie au lithium est protégée par une structure d’étanchéité IP54 et présente des
performances élevées d’étanchéité a I'eau et a la poussiere.

7. Les batteries sans entretien sont écologiques et dépourvues de métaux lourds, nocifs pour

I’environnement.
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2. Composants principaux

www.hangcha.fr

Repére Description
1 Fourche
2 Dosseret d’appui de charge
3 Mat
4 Rétroviseur
5 Protége-cariste
6 Siege du conducteur
7 Carter du contrepoids
8 Contrepoids
9 Broche de remorquage
10 Roue arriére
11 Carter du couvercle arriere de la batterie
12 Roue avant
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3. Tableau de bord et commandes

19 20 21 22 23 24 25

30 31
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Repére Commandes / Affichages
13 Commutateur de sens
14 Affichage multi-fonctions
15 Avertisseur sonore
16 Combiné interrupteur et lampe témoin
17 Levier de levage
18 Levier de basculement
19 Bouton d'arrét d'urgence
20 Levier de frein de stationnement
21 Combiné interrupteur et voyant de signalisation
22 Dispositif de réglage de la position du volant
23 Pédale de frein
24 Pédale d’accélérateur
25 Volant de direction
26 Clé de contact
27 Compartiment du carter de protection de la batterie
28 Vis de blocage de la plaque latérale de la batterie
29 Ressort pneumatique
30 Boite a fusibles
31 Butée de fourche
5

Simple et robuste !



Affichage multi-fonctions

www.ﬁdﬂzcﬁa. fr Série A

CPD10~30-A

CPD10~35-AC3(F)

CPD25-ALC3(F)

CPD10~35-AC3(F)

CPD25-ALC4(F)

CPD10~35-AC4-I

CPD25-AC4-A

CPD10~35-AC4-E

CPD25-ALCA4-E

CPD10~25-AC4-NA

CPD10~35-AC3-E

CPD25-ALC3-E

CPD10~35-AC4-E/I

CPD40~50-AC4

CPD40~50-AC4-I

L'affichage multi-fonctions indique la capacité de la batterie, les heures de service, le mode de
fonctionnement, la vitesse de déplacement et le code d'erreur. Les illustrations graphiques de
I'affichage multi-fonctions servent d'indicateurs d'avertissement. Le code d'erreur et le
paramétrage peuvent étre vérifiés a l'aide de I'affichage multi-fonctions sur le bouton de droite.

A B c D

CURTIS

F G H I J K L ™
Article Affichages
A Capacité de la batterie
B Heures de service
C Mode de fonctionnement
D Vitesse de déplacement ou code d'erreur
F Indicateur de vitesse en déplacement lent
G Indicateur d'erreur
H Voyant de faible capacité de la batterie

I Voyant de faible vitesse de levage

J Voyant du commutateur du siege

K Voyant utilisation du frein de stationnement
Bouton de sélection du sens de déplacement

L ou des paraméetres du mode de
fonctionnement
M Bouton du menu

Simple et robuste ! 6
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|Interface d’ affichage principal\

Affichage capacité batterie [A]

Indique la capacité résiduelle disponible.

Comme le montre le schéma, de gauche a droite,
la puissance de la batterie diminue et passe de
100 % a 20 %. Dans ce cas, laiguille de
lindicateur de niveau se met a scintiller et le
voyant s'allume. Il est indispensable d'arréter le

chariot et de recharger la batterie sans délai.

& MISE EN GARDE
® |l est trés important de procéder a une

recharge en temps voulu, afin de
prolonger la durée de vie de la batterie !

Heures de service [B]

Le nombre d'heures de service est indiqué par
I'icbne en forme de sablier.

Le compteur d'heures se met a fonctionner
dés que la clé de contact est tournée. L'unité
minimale est 0,1 heure.

Affichage mode fonctionnement[C]

Comme le montre le schéma, les images de
gauche a droite représentent respectivement
les modes S, P, E, SPE.

www.hangcha.fr

Le mode S est un mode «super» dans lequel
I'accélération, le ralentissement, la pente maximale de
roulage etc. sont supérieurs. On l'utilise pour transporter
des quantités importantes de marchandises dans un
laps de temps tres court et rouler sur des pentes plus
accentuées, mais il consomme davantage d'énergie, ce
mode ne doit donc pas étre utilisé comme mode de
fonctionnement normal, sauf en cas d'urgence.

Le mode P est le mode puissance. Toutes les
caractéristiques sont inférieures a celles du mode
« super ». On ['utilise pour un transport sur une longue
distance qui nécessite une puissance ou une vitesse
supérieure.

Le mode E est le mode économique. Tous les
paraméfres sont optimisés. Ce mode pemet
d'économiser de la puissance et on l'utilise donc pour
un travail de longue durée aprés charge. Nous vous
recommandons dappliquer ce mode pendant les
heures nomales de travail.

Mode SPE : Le chariot est en Mode Sécurité. Dans ce
mode, la vitesse maximale de déplacement est limitée
a7 km/h. Cette vitesse est adaptée a un travail dans un

entrep6t encombré ou tout autre espace restreint. Dans

ce mode, le voyant lent [F] . est allumé.

& MISE EN GARDE
® Par défaut, le chariot fonctionne en

mode E. A chaque redémarrage aprés
un arrét du moteur, le mode E est
réinitialisé, quel que soit le mode de
fonctionnement avant I'arrét, méme si
le commutateur de mode se trouve

toujours dans la position qu'il

occupait avant I'arrét du moteur.

Vitesse de déplacement ou code d'erreur [D]

Vitesse de déplacement
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En fonctionnement nommal, la vitesse de
déplacement du chariot s'affiche.

Code d'erreur

Une erreur se produit. Le code d'erreur s'affiche
sur le tableau de bord.

Remarque : « TRA» désigne le dispositif de
commande de traction et « HYD », le dispositif de

commande de la pompe.

Moyant lumineux|

Indicateur de vitesse en déplacement lent [F]

(Vert)

L'indicateur de vitesse en déplacement lent

s'allume lorsque le chariot fonctionne en mode
SPE.
Voyant d'erreur [G](Rouge)

Le voyant s'allume en cas d'erreur d'affichage du
contréleur ou de dysfonctionnement. Le code
d'erreur s'affiche alors sur I'écran principal.

Voyant de faible capacité de la batterie

[H](Rouge)

Lorsque lindicateur n'affiche plus qu'un segment,
I'utilisateur doit recharger la batterie.

Voyant de faible vitesse de levage [[J(Rouge)

Si la puissance est de 10 %, le voyant s'allume et
la vitesse de levage du méat diminue, rappelez a
l'opérateur qu'il doit charger la batterie au plus vite.

Voyant du commutateur du siége [J](Rouge)

Simple et robuste !
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Le voyant s'allume lorsque l'opérateur quitte son
siege. Le chariot est alors incapable de se
déplacer ou de lever une charge. Cette fonction
requiet que le chariot soit équipé d'un
commutateur de siége (en option).

Voyant utilisation du frein de stationnement [K]

Le voyant sallume dés que le frein de

stationnement est utilisé.

Bouton de sélection du sens de déplacement

ou des paramétres du mode de

fonctionnement [L]

Parameétres du mode

Sur linterface d’affichage principal, les boutons

B & B & corespondant aux modes

suivants : S mode, P mode, E mode, SPE mode.

Par exemple: Sur linterface d'affichage

principal, appuyez sur le bouton ﬂ écran

suivant s'affiche :




Sélection de la direction
Sur l'interface du menu, les boutons E EI

, ﬂ correspondent aux quatre directions
suivantes : haut, gauche, droit, bas.
Bouton du Menu [M]

(1) Sur l'interface d'affichage principal,

appuyez sur le bouton , puis entrez dans
I'interface du code d'erreur. Le code d'erreur

s'affiche de la fagon suivante :

TRACTION

HYD

(2) Dans l'interface d'affichage principal,

appuyez sur le bouton , pendant plus de

2 secondes, puis entrez dans le menu
principal.
Contenu du menu principal menu de

fonctionnement, parameétres avancés et sortie.

MENU DE FONCTIONNEMENT

Contenu du menu de fonctionnement :
Informations sur la version du logiciel, choix de
la langue, contraste LCD, luminosité LCD,

parameétres du programmeur et sortie.

Série A www.ﬁaﬂzcﬁa.fr

PARAMETRES AVANCES
Un mot de passe est nécessaire pour accéder

a ce menu.

Voici un exemple d'utilisation du bouton de
réglage des paramétres.
Par exemple : Langues : anglais ou chinois.

(1) Dans linterface daffichage principal,

appuyez sur le bouton menu () pendant
plus de 2 secondes, puis entrez dans le menu

principal.

« OPERATION MENU »

(2) Sélectionnez
(MENU DE FONCTIONNEMENT) a l'aide des

fleches vers le haut (E) ou vers le bas (ﬂ) .

Simple et robuste !
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(3) Appuyez sur le bouton menu (), puis (7 Reportez-vous aux étapes (5 @ @ @ @,

entrez dans le menu de fonctionnement. revenez a l'interface d'affichage principal.

La langue a été sélectionnée.

Remarque : Ce tableau de bord propose deux
langues : le chinois et I'anglais. Il affichera les
informations dans la langue souhaitée et si
vous voulez changer de langue, reportez-vous

a l'exemple ci-dessus.

(@) Sélectionnez « LANGUAGE » (LANGUE) &

I'aide des fleches vers le haut (ﬂ) ou vers le

).

o
V]
@)
[«

(5) Entrez dans le menu de paramétrage de la

langue a l'aide des boutons gauche (El) ou

droite (ﬂ).

(6) A l'aide des boutons haut (E) ou bas

(ﬂ), sélectionnez le chinois.

Simple et robuste ! 10
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CPD10/15/18/20/25/30/35-AD2|
CPD25-ALD2
CPD10/15/18/20/25/30/35-AD2-|

B C D A = F G

Repére Affichages
A Affichage LCD sur tableau de bord
B Voyant communication
C Voyant erreur
D Voyant de batterie faible
E Voyant de limite de vitesse
F Voyant accélération
G Voyant du frein de stationnement
H Bouton d'entrée
I Bouton de limite de vitesse
J Bouton de limite d’accélération
K Bouton de sauvegarde
L Bouton de sauvegarde
M Bouton interrupteur de l'indicateur d'heures

i Simple et robuste !
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Affichage LCD sur tableau de bord [A]

SPEED 20Km/ H

I BATH 80

Une fois le contact enclenché, le systéme établit
un autodiagnostic, les lampes s'allument les unes
apres les autres. Une fois cet autodiagnostic
terminé, le LED affiche la vitesse du chariot et la
capacité de la batterie. Ce tableau de bord LED
vous permet de connaitre les conditions de
fonctionnement de votre chariot.

Voyant de communication [B]

S’allume uniquement en cas d’enregistrement
de programme. Rarement utilisé.

Voyant d’erreur [C]

En cas de dysfonctionnement ou si le chariot a
un probléme, un code d'erreur s'affiche sur le
tableau de bord. Le voyant d’erreur s’allume.
Voyant de batterie faible [D]

Lorsque la batterie atteint 20 % de sa capacité
maximum, le voyant s'allume et un signal sonore
se fait entendre en méme temps. Lorsque le
voyant LED indique que la batterie est déchargée,
rechargez-la le plus rapidement possible.

Voyant de limite de vitesse [E]

Simple et robuste !
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Lorsque ce voyant s’allume, cela signifie que
le chariot fonctionne en mode vitesse lente.
La vitesse maximale du chariot est réduite.
Appuyez sur le bouton 1 pour passer du
mode vitesse rapide au mode de vitesse.

Voyant d’accélération [F]

.

Ce voyant s’allume lorsque le chariot
fonctionne en mode faible accélération.
L'accélération maxi est réduite. Appuyez sur
le bouton 2 pour passer dune forte
acceélération a une faible accélération.

Voyant de frein de stationnement [G]

P

Ce voyant s’allume lorsque le levier de frein
de stationnement est tiré.

Bouton d’entrée [H]

Ce bouton ne sert pas a I'opérateur.

Bouton de limite de vitesse [l]

Appuyez sur ce bouton pour passer de la

vitesse rapide a la vitesse lente.
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Bouton de limite d’accélération [J]

Appuyez sur ce bouton pour afficher le cumul
Appuyez sur ce bouton pour passer de des heures de fonctionnement du chariot,
I’'accélération forte a I'accélération faible. comme indiqué sur la figure suivante :

Bouton de secours [K]

Appuyez a nouveau pour obtenir le nombre

total d'heures de traction.

Ce bouton ne sert pas a I'opérateur.

Bouton de secours [L]

Appuyez de nouveau sur ce bouton pour

revenir au mode d’affichage de la vitesse.

Ce bouton ne sert pas a I'opérateur.
Bouton interrupteur de [l'indicateur
d'heures [M]

*

Simple et robuste !
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CPD10/15/18/20/25/30/35-AD2

CPD25-ALD2

CPD25-AD2-A

CPD10/15/18/20/25/30/35-AD2-I

J K

EFED/ 8.8K

m/h
Z h
Z h
A h

N° Nom / Symbole N° Nom / Symbole
A Bouton de vitesse lente J Affichage du niveau de la batterie
B Bouton d’accélération K Affichage de la vitesse de
déplacement
C Bouton de commutation de L Temps total
fenétre
D Bouton haut M Temps ACS de traction
E Bouton de levage N Temps ACS de pompe
F Bouton bas P Symbole de vitesse lente
G Bouton « précédent » Q Symbole de demi-accélération
H Bouton droit R Symbole de frein de stationnement
I Bouton confirmation Touche numérique De0a9

*
Simple et robuste !




Bouton vitesse lente [A]

Bouton vitesse lente | Symbole vitesse lente
Le mode vitesse lente peut étre activé ou non en
appuyant sur le bouton vitesse lente @), Une fois
activé, le chariot se déplace en vitesse lente et ne
peut atteindre que la moitié de la vitesse normale
(vitesse réduite). Durant ce temps, le symbole
vitesse lente apparait dans le coin supérieur
droit de I'appareil. Lorsque le bouton est désactivé
la vitesse de déplacement revient a la normale et la
fenétre du symbole vitesse lentefR= disparait.

D>

Bouton Symbole de
d’accélération demi-accélération
La vitesse daccélération de déplacement peut
passer du mode normal au mode lent en appuyant
sur le bouton accélération (La vitesse accéléré
représente la moitié de la vitesse normale).

Lorsque la vitesse d’accélération se trouve a la
moitié de la plage, le symbole
demi-accélération > apparait coté droit de la
fenétre. Lorsque la vitesse revient en accélération
normale, la fenétre demi-accélération l>disparait.

Bouton d’accélération [B]

Bouton de commutation de fenétre[C]

Bouton de commutation de
fenétre

100%

Cette fenétre ne peut afficher que la vitesse de
déplacement et le niveau de charge de la

0.0  Km/h

batterie
woox  DRIVE SPEED 0. OKm/h
TOTAL TIME 2h
% T.ACS TIME 2h
P.ACS TIME 0h

Les différents paramétres de conduite
s’affichent dans cette fenétre.

En appuyant sur le bouton commutation fenétre il

est possible de passer de la fenétre vitesse et

niveau de charge de la batterie a celle des

paramétres de conduite du chariot ®.
Bouton haut [D]

Série A www.ﬁw)zcﬁa. fr

Bouton haut

En appuyant sur le bouton haut@, le curseur peut
étre déplaceé vers le haut, ou le nombre incrémenté
d'un. Lorsque le curseur atteint « +» ou «-» les
deux symboles peuvent étre commutés en

appuyant sur le bouton hauf®).

Bouton gauche [E]

Bouton gauche

Le curseur peut étre déplacé vers la gauche en
appuyant sur le bouton gauche@. Si le curseur
atteint le bouton «Annuler» de la fenétre de
modification des parametres, il peut étre ramené
vers le bouton « Confirmer », en appuyant sur le
bouton gauche@. Si le curseur atteint entre temps
le bouton « Confirmer »@, il peut étre ramené au
numéro de paramétre sur le coté droit le plus
éloigné, en appuyant sur le bouton gauche.

Bouton bas [F]

Bouton bas

En appuyant sur le bouton bas@, le curseur
peut étre déplacé vers le bas, ou le nombre
décrémenté d’'un. Lorsque le curseur atteint
«+» ou « - » les deux symboles peuvent étre

commutés en appuyant sur le bouton bas @

Bouton précédent (G)

Bouton
« précédent »

Selon la fenétre, il permet d’activer différentes
fonctions,@ lorsqu’il est appuyé. Il fonctionne
en général de la maniéere suivante : 1: pour
ramener la fenétre a I'interface menu ou a la
page d’accueil. 2 : pour supprimer des chiffres.
3 : pour déplacer le curseur vers le bouton
« Annuler ».

Bouton droit [H]

Bouton droit

Appuyez sur le bouton droit =) permet de
déplacer le curseur vers la droite. Lorsque le
curseur atteint « Confirmer » ou « Annuler »
dans la fenétre de modification des
paramétres, il peut étre ramené vers le
numéro de parameétre, c6té gauche le plus
éloigné, ou « + » ou « — » prés du nombre,

en appuyant sur le bouton droit ).

Simple et robuste !



Bouton confirmer [l]

Bouton confirmer

Selon la fenétre il permet d’activer différentes
fonctions(®) lorsqu'’il est appuyé. Il fonctionne en
général de la maniére suivante : 1 : pour entrer la
page du sous-menu 2 : pour confirmer la
modification 3 : pour commuter sur la fenétre de
saisie du mot de passe

Affichage du niveau de la batterie [J]

100%

= =

— Affichage du niveau
S — .
e de la batterie
CEE—

L}

E—

T

—]

Ce symbole indique le niveau de charge de la
batterie. Le nombre de segments sur [illustration
est proportionnel au pourcentage de capacité
restante de la batterie.

Lorsque la capacité restante de la batterie atteint
25 %, un témoin clignote (valeur par défaut). Si
elle tombe a 15 %, le témoin clignote, le code
d’erreur s’affiche dans la fenétre de I'appareil, et
une alarme retentit également. Pour modifier le
pourcentage de déclenchement du clignotement
du témoin, allez a «6.BDI SET"—“6.2 BDI
LED % » ; pour modifier le pourcentage de
déclenchement de lalarme, allez a « 6.BDI
SET"—“6.3 BDI SLOW % ».

& Mise en garde :

® |l est recommandé de recharger la batterie
lorsque sa capacité est inférieure a environ
30 %, de maniére a prolonger sa durée de
vie.

® Rechargez tous les mois la batterie des
chariots stationnés pendant une longue
période. Retirez la prise une fois l'opération
terminée.

Affichage de la vitesse de déplacement [K]

DRIVE SPEED 0. 0Km/h

La vitesse de déplacement s'affiche lorsque le
chariot avance. Pour visualiser la vitesse de
déplacement, afficher la fenétre correspondante en
%)uyant sur le bouton de commutation de fenétre

100%

0.0

Km/h

Simple et robuste !
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Affichage du temps total [L], du temps ACS
de traction [M], du temps ACS de pompe

[N]

TOTAL TIME 2 h
T.ACS TIME 2 h
P.ACS TIME 0h

Ces affichages sont visualisés dans I'interface
menu. Le temps total rappelle a 'opérateur ou
a l'administrateur le moment opportun pour
examiner et entretenir le chariot.

Symbole de vitesse lente [P], de demi-accélération
[Q], de frein de stationnement [R]

AR-
D>

P Symbole de frein de
stationnement

Symbole vitesse lente

Symbole de
demi-accélération

En appuyant sur le bouton de vitesse lente(®) le
chariot se déplace lentement; le symbole
correspondant“' s'affiche dans la fenétre. Si
le bouton®) est de nouveau appuyeé, la fenétre
du symbole disparait, et la vitesse de
déplacement revient a la normale.

Une pression sur le bouton Accélération
,permet de diminuer de moitié la vitesse
d’accélération ; le symbole Demi-accélération
saffiche dans la fenétre. Si ce bouton(®) est
appuyé de nouveau, la fenétre du symbole
correspondant D disparait, et la vitesse de
déplacement revient a la normale.

Si le symbole Frein de stationnement P s’affiche
dans la fenétre, le frein de stationnement du
chariot est appliqué. On peut s’'assurer que le
frein de stationnement est desserré, si le symbole
correspondant disparait de la fenétre P en
appuyant sur le bouton de freinage manuel et en
tirant le frein vers l'avant.

Boutons numériques 0 2 9

Saisir le chiffre correct a l'aide des
boutons numériques 0 a 9, dans la fenétre de
saisie du mot de passe ou la fenétre de
modification du mot de passe. Saisir le chiffre
du paramétre souhaité dans la fenétre de
modification des parameétres. Par exemple,
dans les deux fenétres ci-dessous, en
amenant le curseur sur bouton haut () ou
bouton bas ) ou en saisissant le chiffre




correspondant pour sélectionner les
arameétres souhaités, indifféremment.

1. INPUT DIAG
2.0UTPUT DIAG
3. TEMPERATURE

Page d’accueil de 'opérateur
1. INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. QUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4, TRAC SET 8. Others

Page d’accueil de I'administrateur

Mot de passe systéme

Mettez le contact et démarrez I'appareil.
Affichez la fenétre du mot de passe du
systéme. Le mot de passe initial est 00000.

PLEASE ENTER PASSHORD

FEEEX

[CONFIRY]

A Mise en garde :

Si le chariot a contre-poids trois roues
est équipé d’'un capteur de rotation
appuyez sur le bouton de la page
d’accueil pour commuter sur I'affichage
correspondant.

® Silafenétre affiche le code d’erreur a la
mise en marche du chariot, ne pas
utiliser avant d’avoir remédié a
I’'anomalie. Si la fenétre affiche ce code
en cours de fonctionnement s==C
arrétez immédiatement le chariot et
remédiez a I'anomalie avant de le
remettre en marche. Il est interdit
d’utiliser un chariot défectueux.

Etapes de visualisation des paramétres
du chariot (pour I'opérateur)

1. Ouvrez la fenétre de saisie du mot de@gasse

en appuyant sur le bouton Confirmer , Voir
Pillustration ci-dessous.

PLEASE ENTER PASSWORD

LR R ]

[CONFIRY] [CANCLE]

En appuyant sur le bouton(®) gauche ou le
bouton droﬂ@ en amenant le curseur sur le
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bouton « Annuler », et en appuyant sur le
bouton « Confirmer »@, 'opérateur peut
quitter la fenétre de saisie du mot de passe.
En appuyant deux fois sur le bouton
Précédent@, il est également possible de
quitter la fenétre.

A Mise en garde :

Le mot de passe initial est 99966. Pour
réinitialiser le mot de passe, I'opérateur doit
entrer la page d'accueil dadministrateur—38.
Autres—8.1 définir mot de passe opérateur.
® |’affichage du paramétre du chariot est
autorisé sur la page d’accueil de I'opérateur,
mais pas pour modifier le parametre.
2. Lopérateur peut se connecter a la fenétre de sa
page d'accueil en saisissant le mot de passe, en
appuyant sur les chiffres 0 a 9. Voir ci-dessous.

1. INPUT DIAG
2. OUTPUT DIAG
3. TEMPERATURE

3. L'opérateur peut ramener le curseur sur les
éléments cibles, en appuyant sur le bouton Haut
@ ou le bouton Basé]. Il est également
accessible pour ramener le curseur sur le
paramétre choisi en saisissant le chiffre
correspondant et en appuyant sur le bouton
Confirmer (&) pour entrer dans linterface du
sous-menu. L'opérateur peut alors visualiser le
paramétre et non le modifier. Les fenétres
ci-dessous indiquent les parameétres diag. entrée,
diag. sortie et température. Les paramétres des
fenétres ci-dessus varient en fonction de la
configuration d'utilisation du chariot.

Diag. Entrée Fenétre d’interface de
sous-menu

1. Pour ramener le curseur sur « INPUT
DIAG » (Diag. entrée).

1. INPUT DIAG
2. OUTPUT DIAG
3. TEMPERATURE

2. Affichez la fenétre d'interface du sous-menu de
diag. dentrée en appuyant sur le bouton
Confirmer #) . La fenétre peut étre affichée
directement en appuyant sur le bouton haut

ou le bouton bas

Simple et robuste !
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du chariot (pour I'administrateur)

Fenétre d’interface de sous-menu de diag.
de sortie

1. Pour ramener le curseur sur « OUTPUT
DIAG » (Diag. de sortie).

1. INPUT DIAG
2.QUTPUT DIAG
3. TEMPERATURE

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
de diag. de sortie en appuyant sur le bouton

Confirmer .

2.1 MAIN CONTACTOR l

Fenétre d’interface de sous-menu de diag.
de température

1. Pour ramener le curseur sur
« TEMPERATURE » (Température).

1. INPUT DIAG

2, OUTPUT DIAG

3. TEMPERATURE

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
de diag. de température en appuyant sur le

bouton Confirmer@.

3.1 TRACT MOTOR TEMP
3.2 PUNP MOTOR TEWP
3.3 TRACT ACS TEMP
3.4 PUNP ACS TEMP

eB8Ba8

Etapes de visualisation des paramétres

1.1 SEAT SWITCH l
1.2 FORWARD SWITCH 0 1. Ouvrez la fenétre de saisie du mot deéasse
1.3 REVERSE SWITCH 0 en appuyant sur le bouton Confirmer ; le
1.4 PEDAL SKITCH 0 \L mot de passe initial pour 'administrateur est
55577. Voir ci-dessous.
1.5 PARKING SWITCH L PLEASE ENTER PASSHORD
1.6 PUMP SWITCH 1 0 ey
1.7 PUNP SWITCH 2 0 :
1.8 PONP SVITCH 3 (N [CONFIRM] [CANCLE]
En appuyant sur le bouton (=) gauche ou le
1.9 PUNP STITCH 4 OT bouton droitE], en amenant le curseur sur le
1.10 ACCEL SWITCH 1 bouton « Annuler », et en appuyant sur le bouton
1. 11 ACCELERATION 2 « Confirmer »@, Fadministrateur peut quitter la
1. 12 POYP POT 385 fenétre de saisie du mot de passe. En appuyant

deux fois sur le bouton Précédent@ , il est
également possible de quitter la fenétre.

2. Ladministrateur peut se connecter a la fenétre
de sa page d'accueil en saisissant le mot de passe,
en appuyant sur les chiffres 0 a 9. Voir ci-dessous.

L. INPUT DIAG 5. PIMP SET
2. QUTPUT DIAG 6.BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE

4. TRAC SET 8, Others

3. Ladministrateur peut ramener le curseur sur les
éléments cibles, en appuyant sur le bouton Haut
@ ou le bouton Bas(@. Il est également
accessible pour ramener le curseur sur le
parameétre choisi en saisissant le chiffre
correspondant et en appuyant sur le bouton
Confirmer pour entrer dans [linterface du
sous-menu. Ladministrateur peut visualiser et
modifier le paramétre, en s'assurant que celui-ci est
exact. Généralement, la modification du paramétre
n'est pas autorisée. Les huit fenétres d'interface de
sous-menu sont présentées ci-dessous. Les
parameétres des fenétres ci-dessus varient en
fonction de la configuration d’utilisation du chariot.

1. Fenétre d’interface de sous-menu de
diag. d’entrée

1) Pour ramener le curseur sur « INPUT
DIAG » (Diag. entrée).

L INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. QUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4, TRAC SET 8. Others

2) Affichez la fenétre d'interface du sous-menu de
diag. dentrée en appuyant sur le bouton

Confirmer ) . La fenétre peut étre affichée
directement en a%uyant sur le bouton haut (D
ou le bouton bas

*
Simple et robuste !
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1.1 SEAT SWITCH | 1. INPUT' DIAG b, PUMP SET
1.2 FORWARD SWITCH 0 2. OUTPUT DIAG 6. BDI SET
1.3 REVERSE SWITCH 0 3, TRMPERATURE 1. STORE
1.4 PEAL SYITCH 04 L. TRAC SET 8.Others
2) Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
1.5 PARKING SWITCH l 1‘ de réglage de traction en appuyant sur le
1.6 PNP SVITCH 1 0 bouton Confirmer®). Le curseur peut étre
1.7 PONP SFITCH 2 0 ‘L déplacé vers le haut et vers le bas, segment
1.8 PONP SVITCH 3 0 par segment, en appuyant sur le bouton
Haut® ou sur le bouton Bas (3.
L9 PP SWTTCH 4 i 4.1 T.MAX SPEED 3300
110 ACCEL S¥ITCE ' 4.2 T.HAX ACCEL 15
H;. mnm ﬁ 4.3 T, NEUTRAL BRAKE 2
: 4.4 T.REVERSE BRAKE 0¥
2. Fenétre d’interface de sous-menu de
diag. de sortie 4.5 T. PEDAL BRAXE X T
1) Pour ramener le curseur sur « OUTPUT 4.6 T. TURTLE VALLE 1900
DIAG » (Diag. de sortie). 4.7 T.PORER VALUE 5
— e 4.8 T.SPEED PRECISION ol
2. QUTPUT DIAG 6.BDI SET Lorsque la  valeur «4.8 T.SPEED
3. TENPERATURE 7. STORE PRECISION » (Précision de vitesse T.) est
4, TRAC SET 8, Others égale a 1, la vitesse affichée est exacte a une
décimale prés. Lorsque la valeur « 4.8

de sortie en appuyant sur le bouton Confirmer ]

2.1 MAIN CONTACTOR 1

3. Fenétre d’interface de sous-menu de

2) Affichez la fenétre d'interface de sous-menu de diag.

diag. de sortie
1° Pour ramener le curseur  sur
« TEMPERATURE »

L INPUT DIAG 5. PLMP SET

2. OUTPUT DIAG 6.BDI SET

3. TEMPERATURE 7. STORE

4. TRAC SET 8, Others

2) Affichez la fenétre d'interface de sous-menu de diag.

de sortie en appuyant sur le bouton Confimer®).

T.SPEED PRECISION » (Précision de vitesse
T.) est égale a 0, la vitesse affichée est exacte
a une valeur entiére prés.

5. Fenétre d’interface de sous-menu de
réglage de pompe

1) Pour ramener le curseur sur « PUMP SET »
(Réglage pompe).

L INPUT DIAG 5. PUMP SET
2.QUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4,TRAC SET 8. Others

2) Affichez la fenétre d’'interface de sous-menu
de réglage de pompe en appuyant sur le
bouton Confirmer\®J. Le curseur peut étre
déplacé vers le haut et vers le bas, segment
par segment, en appuyant sur le bouton
Haut@® ou sur le bouton Bas .

3.1 TRACT MOTOR TEMP 2]
3.2 PUNP MOTOR TEWP 0
3.3 TRACT ACS TEWP 3
3.4 PUNP ACS TENP 0

4. Fenétre d’interface de sous-menu
réglage de traction

1) Pour ramener le curseur sur « TRAC SET »
(Réglage traction).

5.1 P.WAX SPEED 3500
5.2 P.LIFT ACCEL 50
5.3 P.LIFT SPEED 3300
5.4 P, CREEP SPEED 100 {

*
Simple et robuste !
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5.5 P.MOTOR SPEED 1 500
5.6 P.MOTOR SPEED 2 1500
5.7 P.MOTOR SPEED 3 1500
3.8 P.MOTOR SPEED 4 1300

8.1 SET OPERATER PASSNORD
8.2 SET ADNIN PASSWORD
8.3 SET STARTUP PASSWORD
8.4 LANGUAGES SETTING

6. Fenétre d’interface de sous-menu de
réglage BDI

1) Pour ramener le curseur sur « BDI SET »
(Réglage de [lindicateur de décharge de
batterie (IDB)).

1. INPUT DIAG 5, PUNP SET
2. 0UTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4, TRAC SET 8, Others

2) Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
de réglage IDB en appuyant sur le bouton

Confirmer@.

6.1 MIN YOLT SETTING 5
6.2 BDI LED % PA]
6.3 BDI SLOW % 15

7. Fenétre d’interface de sous-menu stockage
1) Pour ramener le curseur sur « STORE »
(Stockage)

1. INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. OUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4. TRAC SET 8. Others

2) Affichez la fenétre d’'interface de sous-menu
de stocka% en appuyant sur le bouton
Confirmer &J,

7.1 STORE PARAMETERS
7.2 RESTORE

8. Autres fenétres d'interface de sous-menu
1) Pour ramener le curseur sur « Autres ».

1. INPUT DIAG 5. POMP SET
2. OUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4.TRAC SET 8. Others

2) Affichez la fenétre d'interface de sous-menu

Autres en appuyant sur le bouton Confirmer(®).
Le curseur peut étre déplacé vers le haut et vers
le bas, segment par segment, en appuyant sur le
bouton Hau®) ou sur le bouton Bas &]

Etapes de définition du mot de passe

1. Pour modifier le mot de passe, ramenez le
curseur sur la ligne « SET OPERATOR
PASSWORD » (Définir mot de passe
opérateur), « SET ADMIN PASSWORD »
(Définir mot de passe administrateur) ou
« SET STARTUP PASSWORD » (Définir mot
de passe de départ).

8.1 SET OPERATER PASSWORD
8.2 SET ADMIN PASSNORD
8.3 SET STARTUP PASSWORD
8.4 LANGUAGES SETTING

Ramenez le curseur sur cette ligne pour
modifier le mot de passe opérateur.

8.1 SET OPERATER PASSWORD
8.2 SET ADMIN PASSWORD
8.3 SET STARTUP PASSWORD
8.4 LANGUAGES SETTING

Ramenez le curseur sur cette ligne pour
modifier le mot de passe administrateur.

8.1 SET OPERATER PASSWORD
8.2 SET ADMIN PASSWORD
8.3 SET STARTUP PASSWORD
8.4 LANGUAGES SETTING

Ramenez le curseur sur cette ligne pour
modifier le mot de passe de départ.

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu

« SET OPERATOR PASSWORD », «SET

ADMIN PASSWORD » ou « SET STARTUP

PASSWORD » en appuyant sur le bouton

Confirmer .

PLEASE ENTER OLD PASSWORD

£Ek%x
[CONFIRMI [CANCLE]

3. Saisissez I'ancien mot de passe en appuyant
sur le bouton Gauche@ ou le bouton Droit@,
puis ramenez le curseur sur « CONFIRM » et
appuyer sur le bouton Confirmer ®) . une
nouvelle fenétre apparait pour demander le
nouveau mot de passe. Voir ci-dessous.

*
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PLEASE ENTER NEW PASSWORD

[CONFTRY]

English

[CANCLE]
Si le nouveau mot de passe est saisi
incorrectement au cours du processus, le mot
de passe incorrect peut étre supprimé en
appuyant sur le bouton Précédent =
Il existe deux manieres de quitter la fenétre du
mot de passe : la premiéere consiste a supprimer
le mot de passe en appuyant sur le bouton
Précédent®) et de réappuyer deux fois pour
terminer. La seconde consiste a ramener le
curseur sur « CANCEL » en appuyant sur le
bouton Gauche@ ou le bouton Droit@, puis
d’appuyer sur le bouton Confirmer .
4. Aprés avoir saisi le mot de passe, ramenez
le curseur sur « CONFIRM », et appuyez sur
le bouton Confirmed®). Saisissez de nouveau
le mot de passe.

PLEASE ENTER PASSWORD AGAIN

1111
[CONFIRM] [CANCLE]

5. Aprés avoir saisi de nouveau le mot de passe,
ramenez le curseur sur « CONFIRM », puis appuyez
sur le bouton Confirmer (#). La fenétre indique que
le nouveau mot de passe est défini avec succes, et
ramene a la demiére fenétre d'interface.

A Mise en garde

® Le mot de passe comprend 5 chiffres.
Rappelez-vous des mots de passe de
I'opérateur, de l'administrateur ou du
départ systeme. Le mot de passe de
I'administrateur doit étre conservé en lieu
s(r et ne pas étre divulgué a des tiers.

Etapes de définition des langues
pour 'administrateur

1. Ramenez le «curseur sur la ligne
« LANGUAGES SETTING » (Définition langues).

8.1 SET OPERATER PASSWORD
8.2 SET ADMIN PASSWORD
8.3 SET STARTUP PASSWORD
8.4 LANGUAGES SETTING

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
« LANGUAGES SETTING », en appuyant sur

le bouton Confirmer@.

Fenétre Chinois -> Anglais

il ¢

Fenétre Anglais - >Chinois

3. Lorsque le curseur atteint « English »
(Anglais), la langue passe en Anglais, en
appuyant sur le bouton Confirmer ) Lorsque
le curseur atteint « English » (Chinois), la langue
passe en Chinois, en appuyant sur le bouton
Confirmed®).

Etapes de modification du paramétre
pour I'administrateur

La fenétre d'interface de définition de traction, de
pompe, d'IDB, de stockage et autres, sur la page
d’accueil de 'administrateur, peut étre modifiée.
Prenons, par exemple, la modification de
« PUMP SET » — « P. LIFT ACCEL ». Les autres
modifications de paramétres seront similaires.

1. Ramenez le curseur sur la ligne « PUMP
SET ».

L INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. QUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4, TRAC SET 8. Others

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
de la pompe, en appuyant sur le bouton

Confirmer . Ramenez le curseur sur « P.
LIFT ACCEL » (Accél. Levée P., en appuyant

sur le bouton Haut @ ou le bouton Bas @.

5.1 P, MAX SPEED 3500
5.2 P.LIFT ACCEL 50
5.3 P.LIFT SPEED 3300
5.4 P, CREEP SPEED w v

3. Affichez la fenétre de modification d&garamétres,
en appuyant sur le bouton Confirmer &),

+00050

[CONFIRM] [CANCLE]

4. Modifiez le paramétre.
Lorsque le curseur atteint le chiffre, celui-ci peut
étre incrémenté ou décrémenté en appuyant sur

Simple et robuste !



le bouton Haut (1 ou le bouton Bas ). Il est
également possible de saisir le chiffre
directement avec la touche numérique 0 a 9.

+00051
[CONFIRM] [CANCLE]

Si le curseur ne pointe pas vers le paramétre a
modifier, appuyez sur le bouton Gauche® ou

le bouton Droit\®J), puis le ramener a la
osition ou la modification doit étre effectuée.

+00050

[CONFTRM] [CANCLE]

Si le paramétre « + » ou « — » doit étre
modifié, ramenez le curseur a I'extréme
gauche et appuyez sur le bouton Haut @ ou
le bouton Bas (@, i peut étre utilisé pour
passer de « + » a « — », et vice-versa.

00050

[CONFIRM] [CANCLE]

Lorsque le paramétre est modifié correctement,
appuyez sur le bouton Confirmer®) et ramenez le
curseur sur « CONFIRM », puis appuyez sur le
bouton Confirmer®). La fenétre affiche « SET
SUCCESSFULLY » (Défini correctement) et
revient automatiquement a la demiére fenétre.

+00050
[CONFIRM] [CANCLE]
[SET SECCESSFULLY]

Lorsque le curseur atteint « CONFIRM »,
ramenez-le a la ligne des paramétres et
appuyez sur le bouton Droit@; il se déplace
vers « + » ou « — » ou vers le chiffre du
parametre a I'extréme gauche. En appuyant
sur le bouton Gauche@, le curseur se
déplace sur le chiffre du paramétre, a
I'extréme droite.

Lorsque le curseur atteint « CANCEL », il
existe deux possibilités pour le ramener a la
ligne des parameétres : la premiére consiste a
appuyer sur le bouton Gauchel®), a ramener
le curseur sur « CONFIRM », et a appuyer de
nouveau sur le bouton Gauchel®), puis de

ramener le curseur sur la ligne des paramétres.
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la seconde consiste a appuyer sur le bouton
Droit®) et a ramener le curseur sur « + » /
« —» a la ligne des paramétres, ou a la
position située a I'extréme gauche.

Lorsqu'il est nécessaire de supprimer le mot
de passe et de quitter la fenétre, appuyez sur
le bouton Précédent@, ramenez le curseur
sur « CANCEL », et appuyez sur le bouton
Confirmer@; la fenétre revient a la derniére
fenétre d’interface de menu.

AMise en garde :
[ J

La modification des parameétres doit
étre réalisée avec précaution.

® |es paramétres modifiés ne prennent
effet que lorsque le chariot est en
fonctionnement. Si le paramétre est
modifié lorsque le chariot est a I'arrét, le
parameétre effectif est restauré a la
valeur dorigine une fois le chariot

redémarré.
® Le paramétre modifié reste effectif
lorsque le chariot a Tlarrét est

redémarré, s'il a été sauvegardé dans
le contrGleur de stockage de
paramétres.

5. Contréleur de stockage de parameétres

Le paramétre ne sera effectif qu'au
redémarrage du chariot, et a la condition
d’avoir été enregistré dans le contrdleur.

1) Ramenez le curseur sur la ligne « STORE »
(Stockage).

1. INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. OUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4. TRAC SET 8. Others

2) Affichez la fenétre d'interface de sous-menu
« STORE », en appuyant sur le bouton

Confirmer®). Ramenez le curseur sur la ligne
« STORE PAREMETERS ».

7.1 STORE PARAMETERS
7.2 RESTORE
3 ) Affichez la fenétre dinterface de

modification des parameétres en appuyant sur
le bouton Confirmer®).

+00000

[CONFIRM]

[CANCLE]

*
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4) Modifiez le paramétre a « 1 », puis ramenez rapport a [linterface LCD réelle,
le curseur sur la ligne « CONFIRM », et considérez cet exemple comme standard.
appuyez sur le bouton Confirmer(®). Le fonctionnement est par contre
' identique.
@ ———— 1
+00001

[CONFIRM] [CANCLE]

Restauration des paramétres d’usine

1. Ramenez le «curseur sur la ligne
« RESTORE ».

1. INPUT DIAG 5. PUMP SET
2. OUTPUT DIAG 6. BDI SET
3. TEMPERATURE 7. STORE
4. TRAC SET 8. Others

2. Affichez la fenétre d’interface de sous-menu
« STORE », en appuyant sur le bouton
Confirmer®). Ramenez le curseur sur la ligne
« RESTORE ».

7.1 STORE PARAMETERS 0
7.2 RESTORE 0

3. Affichez la fenétre d'interface de
modification des parameétres en appuyant sur
le bouton Confirmer®).

[CANCLE]

4. Modifiez le paramétre a «1», puis
ramenez le curseur sur la ligne « CONFIRM »,
et appuyez sur le bouton Confirmer®). si
« SET SUCCESSFULLY » s’affiche dans la
fenétre, les paramétres d’usine ont bien été
restaurés.

+00001

[COSFIRME [CANCLE]

& Mise en garde

® Le logiciel de saisie peut différer selon le
modeéle de chariot. En cas d’écart par

Simple et robuste !
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CPD10/15/18/20/25/30-AZ3 CPD25-ALZ3 CPD10/15/18/20/25/30-AZ4 | CPD25-ALZ4
CPD10/15/18/20/25/30-AZ4-E | CPD25-ALZ4-E | CPD40/45/50-AZ4
CPD10/15/18/20/25/30-AZ3-E | CPD25-ALZ3-E
/ \1\\
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1.2 km/h E 7h
D
ST
Ey ) \ £ /\G\/\ |
(=) (5y) )
K . /L o 77;,/’ \;/
[ N / Ny \\\ .
k o \ ! ‘ e )
\\\\ ,,,,,///
N° Affichage N° Fonction
A | Vitesse de déplacement K | Bouton Entrée
M . Bouton d’activation du mode S/Bouton
ode de fonctionnement L Haut/Touche numérique
Affichage  du nombre dheures de
fonctionnement (tous les chariots élévateurs Bouton d’activation du mode P/Bouton
C | afourche, hors série E) M Bas/Touch L.
Affichage de l'angle de direction (tous les as/louche numerique
chariots élévateurs a fourche de la série E)
D | Capacité de la batterie N Bouton d’activation du mode E/Bouton
P Gauche/Touche numérique/Bouton Retour
E llgg;cateur de vitesse en déplacement P | Bouton Droite/Touche numérique
F | Indicateur d'erreur Q Bouton d’activation du mode SPE/Bouton
Echap/Touche numérique
G | Voyant de batterie faible
H | Voyant de pression d'huile
I | Voyant du frein de stationnement
J | Voyant du siége

*
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Vitesse de déplacement [A]

1.2 kErmah

- 0

Affiche la vitesse de déplacement de la
machine en fonctionnement normal.
Affiche le mode de fonctionnement [B]

-nLmn -

Quatre modes de fonctionnement existent :
«S» «P» «E» et « SPE»: le bouton
permettant de commuter entre les modes est
respectivement le « 1 », «2», « 3 » et « 5 ».
Le mode activé par défaut est le mode E.
Mode S: le mode « Super» permet de
profiter d’une accélération, d’un
ralentissement, et d’'une pente maximale de
roulage, supérieurs. Il est utilisé pour rouler
sur des pentes plus accentuées et transporter
des quantités importantes de marchandises
dans un laps de temps trés court. Il consomme
cependant davantage, et doit par conséquent
étre utilisé avec parcimonie.

Mode P: le mode « Power» offre des
performances légérement inférieures a celles
du mode « Super », et sert dans le cas d’un
transport sur une longue distance qui
nécessite une puissance ou une vitesse
supérieure.

Mode E: Le mode « Economy » offre des
performances optimisées et permet
d'économiser de la puissance. Il est
recommandé d'appliquer ce mode pour un
travail de longue durée aprés charge pendant
les heures normales de travail.

Mode SPE : en mode « Safe », la vitesse
maximale de déplacement est limitée a
environ 7 km/h. Cette vitesse est adaptée a un
travail dans un entrepét encombré ou tout
autre espace restreint. Dans ce mode, le
voyant de vitesse lente est allumé.

Affichage du nombre  dheures de
fonctionnement [C] (tous les chariots
élévateurs a fourche, hors série E)

Fd &

Affiche le nombre total dheures de
fonctionnement du chariot, sur la base d’'une
heure entiére.

Affichage de I'angle de direction [C] (tous les
chariots élévateurs a fourche de la série E)

g

) ) ) )
T

La position du curseur (fleche) indique I'angle

Série A umwuﬁwn@aﬁmf?

de direction. Le curseur en position centrale
indique que I'angle est nul (0°) ; le curseur en
position gauche indique que le chariot
élévateur se dirige vers la gauche, ou vers la
droite si le curseur pointe vers la droite. Le
nombre de cellules est proportionnel a I'angle
de direction par rapport a la position centrale.

Capacité de la batterie [D]

Affiche la capacité restante de la batterie. Le
nombre de cellules affiché est proportionnel a
la capacité restante de la batterie. Le témoin
de batterie faible s’allume quand la capacité
est inférieure a 20 %. Le voyant d’erreur
s’allume lorsque la capacité de la batterie est
inférieure a 10 %.

& Mise en garde :
® une capacité de batterie trop faible

peut nuire a la durée de vie de la batterie.
Rechargez-la dés que le témoin de

batterie faible s’allume.

Code d'erreur

En cas de défaillance d’'un contrbleur ou de
dysfonctionnement, le tableau de bord affiche
une erreur, et le voyant s’allume. Deux lignes
s’affichent dans linterface par défaut: la
premiere indique le code d'erreur; Ila
deuxiéme le code du module défectueux.

AAvertissement:
® Ne faites pas fonctionner un chariot

élévateur défectueux. Résolvez le

probléme avant de reprendre le travail.

Indicateur de vitesse en déplacement lent [E]

Appuyez sur le bouton « 5 » pour activer le

mode SPE: le voyant de [lindicateur de
vitesse en déplacement lent s’allume.
Indicateur d'erreur [F]

*
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Ce voyant s’allume, et un code d’erreur
s’affiche sur le tableau de bord en cas de
défaillance du contréleur ou d’une erreur de
fonctionnement.

Voyant de batterie faible [G]

Ce voyant s’allume si la capacité restante de
la batterie est inférieure a 20 % (valeur
paramétrée par défaut). Rechargez la batterie
au plus vite dés que ce voyant s’allume.

Voyant de pression d'huile [H]

Ce voyant ne s’allume pas pour un chariot
elévateur électrique.

Vo>iant du frein de stationnement [I]

Ce voyant s’allume si le frein de stationnement
est enclenché.
Voyant du siége [J]

Py
Y.
AN
A
&

Ce voyant s’allume si le conducteur quitte son
sieége, et indique que le commutateur de siége
est désactivé. Le véhicule ne peut ni se
déplacer ni lever ou abaisser de charge a ce
moment. Cette fonction nécessite un siége
équipé d’un systeme OPS.

Touche Entrée [K]

Cette touche permet de confirmer. Appuyez
deux fois dessus, et entrez dans l'interface de
saisie du mot de passe (le mot de passe initial
est 55555).

Touche « 1 » [L]

Les fonctions affectées a cette touche sont les
suivantes :
1) Permet de passer en mode de

fonctionnement « S » ;

2) Touche Haut dans le menu ;

3) Touche

numérique Haut.
Touche « 2 » [M]

numérigque ou touche

Les fonctions affectées a cette touche sont les
suivantes :
1) Permet de passer en mode de

fonctionnement « P » ;

2) Touche Bas dans le menu ;

3) Touche

numeérique Bas.
Touche « 3 » [N]

numeérique ou touche

Les fonctions affectées a cette touche sont les
suivantes :
1) Permet de passer en mode de

fonctionnement « E » ;
2) Touche Gauche du curseur ;
3) Le curseur se déplace sur la gauche,
retour a la derniére interface ;
4) Touche numérique.
Touche « 4 » [P]

Les fonctions affectées a cette touche sont les
suivantes :
1)  Touche Droit curseur ;

2)  Touche numérique.
Touche « 5 » [Q]

Les fonctions affectées a cette touche sont les
suivantes :
1) Permet de passer en mode de

fonctionnement SPE : le voyant de vitesse
en déplacement lent s’allume alors ;
2) Touche Echap ;

3) Touche numérique.

& Mise en garde

® |e tableau de bord présentant
différentes interfaces, plusieurs fonctions
sont affecttes a une méme touche,
comme par exemple «*», «1», «2»,

«3», «4d»et«b5r».

*
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Procédure relative au mot de passe :
Ajout/Désactivation/Modification/Suppression
du mot de passe

1. Appuyez deux fois sur la touche «* ».
Linterface de saisie du mot de passe
s’affiche :

ENTER PRSSWORD

2. Entrez le mot de passe.

3. Passez a linterface « PASSWORD » (mot
de passe), appuyez sur la touche « * ».

4. Appuyez sur la touche « 1 » et « 2 » pour
changer de page, linterface s’affiche alors :
« ADD PASSWORD » (Ajout mot de passe),
« OPERATOR PASSWORD OFF »
(Désactivation mot de passe opérateur),
« EDIT PASSWORD » (Modification mot de
passe), « DELETE PASSWORD »
(Suppression mot de passe). Choisissez
I'option désirée.

Série A www.ﬁw)zcﬁa. fr

L’interface suivante s’affiche :

I SF

'S HHE, 11
L [FHE

AH FEEE

=y
-

Appuyez sur « * » une fois l'interface affichée,
puis passez a linterface suivante jusqu’'a ce
que le menu principal s’ouvre.

Mise en garde
® |e logiciel du contréleur différant

selon le chariot élévateur, les informations
affichées sur l'interface peuvent varier par

rapport a celles illustrées ici.

4. Affichez le menu principal.

& Mise en garde
® e mot de passe initial est 55555.

Rappelez-vous du mot de passe modifié ou
du nouveau mot de passe ajouté.

® Les touches numériques « 1 » et «2»
permettent de configurer respectivement a
létat «OFF» et «ON»
« OPERATOR PASSWORD OFF ». Une

fois cette option paramétrée, démarrez le

l'option

chariot élévateur a fourche, et linterface
« ENTER PASSWORD » (Entrer mot de
passe) s'affichera.

® Si vous souhaitez supprimer le mot de
passe operateur, appuyez sur la touche
« DELETE
PASSWORD » pour passer a la page

«1» ou «2» dans

suivante, puis supprimez le mot de passe.

¢ MAIN MEHL #
PARAMETER CHANGE

5. Appuyez sur les touches « 1 » et « 2 » pour
changer de page, l'interface du menu s’affiche
alors : « PARAMETER CHANGE » (Modifier
parameétre), « TESTER » (Testeur),
« ALARMS » (Alarmes) et « PROGRAM
VACC » (Programme TACC). Appuyez sur
«*», puis entrez dans [linterface pour
contrdler ou modifier.

6. Si le paramétre a été configuré ou qu'un
autre changement a été effectué, quittez
linterface en appuyant sur la touche « 5 »;
I'interface suivante s’affiche :

ARE Y%0U SURE 7

ES=ENTER HO=0UT

|
'

Entrez dans le menu principal

1. Appuyez deux fois sur la touche «*».
Linterface de saisie du mot de passe
s’affiche :

ENTER PRSSWORD

2. Entrez le mot de passe.
3. Passez a linterface « ZAPI CONSOLE »
(Console ZAPI), appuyez sur la touche « * ».

- Pour enregistrer le paramétre,

appuyez sur la touche «*», puis
redémarrez le chariot élévateur.
- Pour

quitter sans enregistrer le

parameétre, appuyez sur la touche « 5 »

(Echap), puis redémarrez le chariot
élévateur.

AAvertissement:
® Les utilisateurs ne sont pas

autorisés a modifier le paramétre. Faites

appel a un technicien en cas de bogue.
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Signification, voyant/indicateur ou

Signification, voyant/indicateur ou

lent

N remarque N remarque
1 Voyant d’avertissement de 10 Voyant de surchauffe
maintenance du systéme
Vovant du commutateur du sidge Touche de mode d’alimentation
2 Y8 g 11 L-M-H/Commutateur d’interface de
(option)
mode
3 Voyant du frein de stationnement 12 Touche de vitesse en déplacement
lent / Touche haut
Touche Bas / Bouton permettant
4 Indicateur de niveau de la batterie 13 de sélectionner Durée totale,
Kilométrage total ou Poids charge
Indicateur de vitesse de Touche permettant dentrer en
5 . 14 mode de diagnostic/de revenir a
déplacement ye .
I'écran principal
6 Affichage numérique de la vitesse 15 Indicateur d'erreur
de déplacement
7 Durée totale / Kilométrage 16 Voyant des phares (fonction
total/Poids charge indisponible)
8 Affichage du mode d’alimentation 17 _Voyant _des clignotants (fonction
indisponible)
9 Voyant de vitesse en déplacement 18 Voyant de niveau d’huile de frein

bas (fonction indisponible)

*
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Voyant d’avertissement de maintenance du
systéme [1]

N

La maintenance du systéme doit étre
effectuée a intervalles réguliers. Ce voyant
s’allume sur le tableau de bord une fois la
durée prévue dépassée, afin d’alerter
I'utilisateur. Ce voyant s’éteint une fois le
chariot élévateur a I'arrét.

Voyant du commutateur du siége (option)

[2]

Ce voyant s’allume sur le tableau de bord si
I'opérateur quitte son siege, et indique que le
commutateur du siege est désactivé; le
chariot ne peut alors ni se déplacer ni lever ou
abaisser de charge a ce moment. Seuls les
chariots élévateurs équipés d'un siege avec
systéme OPS sont dotés de cette fonction.
Voyant du frein de stationnement [3]

Ce voyant s’allume sur le tableau de bord dés
que le frein de stationnement est actionné. En
appuyant a fond sur le bouton du frein de
stationnement, le voyant correspondant
disparait

Indicateur de niveau de la batterie [4]

Ce symbole indique la capacité restante de la
batterie. Plus le nombre de cellules est
important, plus la capacité restante de la
batterie est élevée.

Deux cellules s’affichent lorsque la capacité
est inférieure a 20 %. Le voyant clignote alors,
et la vitesse de levage est limitée a 50 % de la
vitesse minimale. Si la capacité passe en
dessous de 10 %, le tableau de bord affiche un
code d’erreur, la vitesse de déplacement du
chariot est réduite de moitié, sans levage
simultané.

& Mise en garde :
® Lorsque lindicateur de niveau de la
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batterie affiche deux cellules, la
capacité restante est d’environ 20 a
30 %.

élévateur, et rechargez la batterie dés

Arrétez alors le chariot

que possible afin de ne pas réduire sa

durée de vie.

Indicateur de vitesse de déplacement [5]

Indique la vitesse de déplacement (rapide ou
lente). Le nombre de cellules augmente
proportionnellement a la vitesse. Neuf cellules
représentent la vitesse maximale, aucune
cellule n'étant affichée a 'arrét.

Affichage numérique de la vitesse de
déplacement [6]

Affiche la vitesse de déplacement du chariot
élévateur.
Durée
charge [7]
Le tableau de bord peut afficher la durée totale,
le kilométrage total et le poids de la charge.
Sur l'écran principal du tableau de bord,
maintenez appuyé le bouton 13 pendant
environ 3 secondes, afin de sélectionner la
durée totale, le kilométrage total ou le poids de
la charge.

Durée totale

totale/Kilométrage total/Poids

/

Indique la durée totale de fonctionnement du
chariot élévateur.
KiIométrage total

v

Indique le kilométrage total parcouru par le
chariot élévateur.
Affichage poids de la charge

Affiche le poids de la charge. Le chariot
élévateur ne dispose pas de cette fonction en
général.

Affichage du mode d’alimentation [8]

L
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Trois modes d’alimentation sont disponibles : L
(économique), M (standard) et H (élevé) ; leur
sélection s’effectue en appuyant sur le bouton
11 L/M/H. La puissance du mode est de plus
en plus élevée, alors que la durée de
fonctionnement est au contraire de plus en
plus réduite. De maniére générale, nous
recommandons aux clients de choisir entre le
mode L et M. Le mode H est réservé aux
parcours en pente ou si vous nécessitez d’'une
puissance supplémentaire.

Voyant de vitesse en déplacement lent [9]

%

En appuyant sur le bouton 12 vous affichez
sur le tableau de bord le voyant de vitesse en
déplacement lent, qui indique l'activation du
mode de déplacement lent. Lorsque le chariot
est dans ce mode, indépendamment du mode
d’alimentation (L ou M), le régime moteur
diminue, et le chariot se déplace a vitesse
réduite. Le mode de vitesse en déplacement
lent n’a aucun impact sur les performances du
moteur de la pompe.

Voyant de surchauffe [10]

Ce voyant s’allume sur le tableau de bord si la
température excede celle configurée pour le
systéme : les deux modules de commande de
déplacement et de pompe atteignent 90°C, ou
le moteur de la pompe atteint 145°C, ou le
moteur de déplacement atteint 120°C ; le
symbole du voyant persiste tant que la
température ne descend pas. Il indique la
surchauffe du chariot ; arrétez immédiatement
la machine, et attendez qu’elle refroidisse
avant de reprendre le travail.

En mode de diagnostic, ce voyant s’allume
également lorsque vous contrblez le
paramétre lié a la température du moteur ou
du contrdleur.

& Mise en garde :

® La valeur de Ila protection de

température du moteur de
déplacement et du moteur de la pompe

peut étre modifiée en connectant le

logiciel PC au contréleur.

Touche de mode d’alimentation
L-M-H / Commutateur d’interface de mode
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[11]

L MH

Cette touche dispose de deux fonctions :
sélection du mode d’alimentation et trois types
de sélection des modes d’interface.

Dans I'écran principal, appuyez sur la touche L
[ M [ H: le sélecteur circulaire du mode
d’alimentation L, M et H s’affiche en haut a
droite de I'écran.

Maintenez appuyé pendant environ 5
secondes la touche 14 « ENTER » pour entrer
en mode de diagnostic, puis appuyez sur la
touche 11 L / M / H: I'écran passera alors
successivement de l'interface de ['historique
des erreurs, a linterface de la version
logicielle, puis a celle de navigation entre les
parameétres du chariot.

Interface de I'historique des erreurs

|
L M'H

ENTER

Le numéro du haut indique le code d’erreur,
celui du bas l'heure a laquelle elle s’est
déclenchée. En prenant l'interface illustrée par
défaut, le code d’erreur est 12, et cette erreur
s’est déclenchée a la 22° heure du
fonctionnement total. Vous pouvez consulter
les 10 derniers codes d’erreur en appuyant sur
la touche 12 (Haut) ou la touche 13 (Bas).

& Mise en garde :

® [’écran du tableau de bord affiche
différents codes d’erreur selon I'erreur
survenue.

® Une méme erreur peut apparaitre,
mais a une heure différente. Lorsque
vous consultez lhistorique des

erreurs, vous remarquerez que le

code est identique, mais que I'heure

de survenue a changé.

*
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Interface de la version logicielle

LiMH

ENTER

Cet écran indique la date de la version
logicielle, dans le cas présent le 21 aolt 2015.
Du fait de la mise a jour du logiciel du systeme,
la date de la version peut varier de celle
indiquée sur lillustration.

Dans ce mode, appuyez sur la touche 14
« ENTER » pour revenir a I'écran principal.
Interfface de navigation entre les
paramétres du chariot

L/M H

ENTER

Le numéro du haut correspond au numéro
d’index du parameétre, celui du bas a la valeur
du parameétre  du numéro  d’index
correspondant. En prenant I'exemple illustré,
le numéro d’'index du paramétre est le 67 : ce
nombre indique le kilométrage du chariot
elévateur, alors que le kilométrage total est de
129 km.

Le chariot élévateur dispose de 67 numéros
d'index de paramétre. Pour consulter les
autres numéros d’index de paramétre,
appuyez sur la touche 12 (Haut) ou 13 (Bas).

Index de parameétre et signification
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Index
de D Unité
Signification
param /Remarque
etre
00 Intensité du moteur de 0.1A
pompe
01 Régime réel du moteur de tmin
pompe
02 Régime donné du moteur Ymin
de pompe
03 Augmente la yaleur dela 0,001V
tension donnée
04 Retoqr du capteur de 0,001V
pression
05 Poids de la charge Kg
06 Température du moteur de 1°C
pompe
07 Température du module 1°C

Index
de C Unité
Signification
param /Remarque
etre
d’entrainement du moteur
de pompe
08 Valeur d’échantillonnage
de la tension de la batterie
09 Valeur d’échantillonnage
de la tension du bus
Valeur d’échantillonnage
10 | delatension 0,001V
d’échantillonnage
alternative 1
Valeur d’échantillonnage
11 | delatension 0,001V
d’échantillonnage
alternative 2
Valeur d’échantillonnage
12 | delatension 0,001V
d’échantillonnage
alternative 3
13 Te’nS|c'>n de la bobine 0,001V
négative du contacteur
14 Te:nsmn de re_tour dela 0,001V
pédale de frein
15 Tension de la batterie 0,1V
16 Tfansmr) du bus du moteur 0.1V
d'entrainement
17 Tension du bus du moteur 0.1V
de pompe
18 Ir?tensnhe du moteur 0.1A
d’entrainement
19 R’eglm? réel du moteur Ymin
d’entrainement
20 R,eglm? donné du moteur Ymin
d’entrainement
21 Tgnswn c,ie reltclour dela 0,001V
pédale d’accélérateur
29 Classes de tension de la 0~9
batterie
23 Tens_lon c_iu capteur d’angle 0,001V
de direction
24 Tfempe[ature du moteur 1°C
d’entrainement
Température du module du o
25 , N 1°C
moteur d’entrainement
26 Tension d’échantillonnage 0.1V
12V
27 Tension de la batterie 5 V 0,1V
28 Etat de la bobine négative Haut
(ju contacteur
29 Etat de la bobine positive Haut
du contacteur
Valeur compteur Iv moteur
30 , -
d’entrainement
Valeur compteur Iw moteur
31 , N
d’entrainement
Valeur compteur Iv moteur
32
de pompe
33 Valeur compteur Iw moteur
Qe pompe
34 Etat alarme sonore
35 Réservé
36 Etat ventilateur moteur de Haut
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de vitesse en déplacement lent s’allume
sur le tableau de bord, et indique que le
mode correspondant est activé. Le chariot
se déplace donc en vitesse lente. Appuyez
de nouveau sur la touche pour désactiver
le mode: le voyant de vitesse en
déplacement lent s’éteint ; le chariot se
déplace a nouveau en mode normal.
2. Touche Haut. Si vous appuyez sur cette
touche en mode diagnostic, I'écran affiche
Perreur précédente ou le numéro d’index

de parametre précédent.

Touche Bas / Commutateur permettant de
sélectionner Durée totale, Kilométrage total
ou Poids charge [13]

Index
de NP Unité
Signification
param /Remarque
etre

t!'action

37 Etat sort!e poeud 1 Haut
guto-malntlen

38 Etat sort!e _noeud 2 Haut
auto-maintien

39 L|m|t'e supérieure signal Bas
entrée interrupteur 1

40 L|m|t’e supérieure signal Bas
entrée interrupteur 2

41 Entrée auxiliaire AUX4 Haut
Défaut de la bobine

42 o Bas
positive du contacteur

43 S‘lgna! Qe départ pédale Haut
d’accélérateur

44 SlgnaAI activation Haut
entrainement avant

45 Slgnql actlvatlon_‘ Haut
entrainement arriére

46 Entrée signal siege Haut
Frein de stationnement

47 S . Bas
(frein @ main)

48 Freln de service (frein au Haut
pied)

49 Entrée auxiliaire AUX3 Haut

50 Entrée auxiliaire AUX2 Haut

51 Entrée auxiliaire AUX1 Haut

52 Signal entrée activation Haut
basculement

53 Réservé

54 Réservé

55 Réservé

56 Réservé

57 Réservé

58 Réservé

59 Réservé

60 Etat actuel moteur de
levage
Etat actuel moteur de

61 h
traction

62 Niveau alarme actuel

63 Type alarme actuel
Durée totale de

64 . . h
fonctionnement traction
Durée totale de

65 ) h
fonctionnement levage
Durée totale de

66 . . h
fonctionnement siége

67 Kilométrage total Km

Bouton de vitesse en déplacement lent /
Touche haut [12]

Cette touche permet d’activer différentes
fonctions selon I'état.
1. Mode de vitesse en déplacement lent. Si

vous appuyez sur cette touche, le voyant

Deux fonctions sont affectées a cette touche.
1. Touche Bas. Si vous appuyez sur cette

touche en mode diagnostic, I'écran affiche
'erreur suivante ou le numéro d’'index de
paramétre suivant.

2. Latouche permet de sélectionner la durée
totale, le kilométrage total ou le poids de la
charge. A partir de Iécran principal,
maintenez appuyeé cette touche pendant

afficher

environ 3 secondes pour

successivement la durée totale, le

kilométrage total et le poids de la charge.

Touche permettant d’entrer dans le mode
de diagnostic/de revenir a I’écran principal
[14]

ENTER

Cette touche permet de réaliser deux fonctions,

selon I'écran affiché.

*
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1. Entrez dans le mode de diagnostic,
Maintenez appuyé cette touche pendant
environ 5 secondes a partir de I'écran
principal pour entrer dans le mode de
diagnostic.

2. Lorsque vous réappuyez sur cette touche
en mode diagnostic, vous revenez a

I’écran principal.

Indicateur d'erreur [15]

1. Dans des conditons normales de
fonctionnement, cet indicateur s’allume
brievement a I'allumage/l'arrét du chariot
élévateur.

2. La communication entre l'appareil et le
tableau de bord a échoué: ce voyant
s’allume si la communication est coupée
pendant plus de 3 secondes.

3. Ce témoin s’allume si le processeur du
tableau de bord ne fonctionne pas.

4. llindique une erreur/un défaut.

Voyant des phares [16]

|

1 | I

N

Ce voyant s’allume lorsque vous activez les
feux avant et arriere du chariot élévateur. Le
chariot élévateur ne dispose pas de cette
fonction actuellement.

Voyant des clignotants [17]

Ce voyant s’allume a [lactivation des
clignotants droits ou gauches. Le chariot
élévateur ne dispose pas de cette fonction
actuellement.

Voyant de niveau d’huile de frein bas [18]
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Ce voyént s’allume si le niveau d’huile de frein
est trop bas. Le chariot élévateur ne dispose
pas de cette fonction actuellement.

Ecran principal d’affichage des erreurs

LMH

ENTER

En cas de défaillance du chariot élévateur,
I'écran principal affiche un code d’erreur, et
l'indicateur d’erreur 15 s’allume. Si plusieurs
erreurs se déclenchent simultanément, I'’écran
affichera automatiquement le code de I'erreur
suivante une fois la premiére corrigée. Sur
'exemple ci-dessus, 64 indique un code
d’erreur.

A Avertissement :

® Seul le mode de diagnostic permet de
contrbler les paramétres du systéme.
Ces paramétres peuvent étre modifiés

en mode d’étalonnage. Afin d'empécher

les utilisateurs de modifier par erreur les
paramétres du systéme, et d’entrainer

par conséquent un dysfonctionnement
mode
fonction

du chariot élévateur, le
d’étalonnage, ou la
d'étalonnage des paramétres du
systeme, ne peut pas étre activé(e) par
le tableau de bord avec le logiciel PC.

® Pour le chariot élévateur de cette série,
le tableau de bord ne permet d’ouvrir
que le mode de diagnostic.

® Les paramétres d'usine peuvent étre
réinitialisés par le logiciel PC, et
uniguement par une personne qualifiée.
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Commandes

Levier de manceuvre [13]

{

Paramétrage du sens du déplacement requis
Le levier de manceuvre sert a passer de la
marche avant a la marche arriére. Si le levier

est poussé vers lavant et si la pédale

d’accélération est actionnée, le chariot avance.

Si le levier est tiré vers l'arriére, le chariot

recule.

& MISE EN GARDE

® Si, pendant le déplacement, le levier
de manceuvre est inversé, le frein
électrique est actionné, la vitesse
diminue jusqu'a larrét et le
déplacement reprend dans le sens
opposé.

A AVERTISSEMENT

® Le fait de tourner la clé en position
de marche n’entraine pas la mise en
mouvement du chariot, si le levier
de manceuvre n'est pas au point
mort, ou si la pédale d'accélérateur
est enfoncée. Dans ce cas, le levier
d’avance/recul doit étre remis au
point mort, et vous devez retirer
votre pied de la pédale
d’accélération. Le chariot peut alors
étre utilisé.
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Commutateur de lampes combiné [16]

\

s 0f

Controle le bon fonctionnement des
clignotants, des phares et des feux avant.

Ce commutateur est composé d’'un commutateur
de clignotant et d'un commutateur de grand/petit
phare. Le clignotant indique le sens de
déplacement. L'ampoule clignote lorsque le
commutateur est active.

Le commutateur des phares posséde deux
positions. La premiére actionne le petit phare,

la seconde actionne les deux en méme temps.

Avance Le clignotant gauche fonctionne
Point mort L'ampoule s’éteint
Recul Le clignotant droit fonctionne

& MISE EN GARDE
® Le commodo clignotant ne revient

pas automatiquement en position

neutre. Faites-le manuellement.

Levier de levage [17]

Abaissement

Levage

Leve / abaisse la fourche.

*
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La fourche peut étre montée ou baissée en tirant
ou en poussant ce levier. L'angle d’inclinaison du
levier vers larriere permet de contrOler la vitesse
du levage, tandis que l'angle d'inclinaison du levier
vers lavant permet de contrbler la vitesse de
descente.

Levier de basculement [18]

Basculement vers 'avant

Basculement vers I'arriére

Permet le basculement de la fourche vers 'avant /
l'arriere.

Ce levier permet de faire basculer la fourche. Tirez
sur ce levier pour faire basculer le mat vers l'arriere
et poussez pour le faire basculer vers l'avant.
L'angle d'inclinaison du levier permet de controler

la vitesse de basculement du mat.

& MISE EN GARDE
® Le mécanisme de verrouillage du

basculement intégré a la vanne de
commande hydraulique ne permet pas
le basculement du mat vers 'avant si le
moteur est arrété, méme si le levier de

basculement est poussé vers I'avant.

Interrupteur d’arrét d’urgence [19]

Mise en marche et arrét de l'alimentation

En cas d'urgence, appuyez sur ce commutateur
de secours pour couper l'alimentation principale du

chariot et donc son fonctionnement.

& MISE EN GARDE
® N'utilisez pas le bouton d’arrét

d'urgence a la place de la clé de
contact.
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Levier de frein de stationnement [20] (chariot
élévateur 1,0 t~3,5 t, hors série E)

Assure la sécurité du chariot a l'arrét.

Utilisez ce levier de frein de parking pour garer le
chariot élévateur. En relevant le levier, le freinage
intervient sur les deux roues avant. Pour relacher
les freins de stationnement, libérez le levier.

Un micro rupteur situé sur le coté gauche du levier
de frein de parking, peut désactiver la tension du
levier.

Valable pour les chariots CE : si vous quittez votre
siege sans mettre le frein de parking, une alarme

vous le signalera.

A AVERTISSEMENT
® Si le stationnement du chariot sur une

pente est inévitable, calez les roues.

Commutateur de frein de stationnement
(chariot élévateur 1,0 t~3,5 t, série E, 4,0 t~5,0 t)
Assure la sécurité du chariot a l'arrét.

Le commutateur de frein de stationnement
s’enclenche automatiquement aprés larrét du
chariot. Lorsque l'opérateur quitte son siége,
de frein de

appuyez sur le commutateur

stationnement pour Fenclencher

automatiquement.

Dispositif de réglage de la position du volant
[22]

Permet de régler et de bloquer le volant dans la

position souhaitée.
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L'angle d'inclinaison du volant est réglable pour
s'adapter aux besoins du cariste. Relevez le levier
pour libérer la colonne de direction et bloquez-le
en le rabaissant.

Pédale de frein [23]

Ralentit le chariot

Appuyez sur cette pédale pour ralentir ou arréter le

chariot. Les feux stop s’allument en méme temps.

& MISE EN GARDE

® |l n'est pas permis d'appuyer sur la
pédale de frein et sur la pédale
d'accélération en méme temps. Cela
pourrait endommager le moteur de
translation.

Pédale d'accélérateur [24]

Permet une infinité de Vvitesses de
déplacement.

Une pression lente sur la pédale d’accélération
enclenche le moteur d’entrainement, et le
chariot élévateur a fourche commence a se
déplacer. La vitesse est ajustée sans a-coups
proportionnellement a la force appliquée sur la

pédale.

& MISE EN GARDE

® Pour ralentir doucement, relachez la
pédale d'accélérateur.

A AVERTISSEMENT

® Si vous appuyez sur la pédale
d'accélérateur avant d'actionner la clé
de contact, le voyant numérique
indiquera une alarme. Vous devez alors
relacher la pédale d’accélérateur.

Volant [25]

Il permet de contréler la direction de déplacement

du chariot élévateur a fourche.

Le volant de direction s'utilise de maniére
classique, c'est a dire que lorsqu'il est tourné vers
la droite, le chariot tourne a droite et inversement.

Les roues directrices sont situées a l'arriére du
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chariot. Elles provoquent le pivotement arriere du

chariot au moment du braquage.

A AVERTISSEMENT

® Ce chariot est équipé dune
servodirection, le fonctionnement
manuel devient par conséquent

difficile si le moteur de direction cale.
Pour réactiver la servodirection,
redémarrez le moteur sans attendre.

Clé de contact [26]

La clé de contact permet la mise en marche et

l'arrét de l'engin. Retirer la clé du contact pour
éviter une mise en marche par une personne non
autorisée.

La clé de contact a une position de marche et une
position d’arrét. Mettez le levier de manceuvre au
point mort, relachez la pédale d’accélération puis
tournez la clé dans le sens des aiguilles d'une

montre pour la position de marche.

& MISE EN GARDE

® Le fait de tourner la clé en position de
marche n’entraine pas la mise en
mouvement du chariot si le levier de
manceuvre n'est pas au point mort ou

si la pédale d'accélérateur est
actionnée.

® Un code d’erreur peut apparaitre : cela
est tout a fait normal.

® Le levier de manceuvre doit étre remis
au point mort et vous devez retirer
votre pied de la pédale d’accélération.

Le chariot peut alors étre utilisé.
® Le code d’erreur doit alors disparaitre.

Compartiment du carter de protection de la
batterie [27]

Fixation du couvercle de la batterie.

Vis de blocage de la plaque latérale de la
batterie [28]

Blocage des plaques latérales du coffret de
batterie.

Ressort pneumatique du couvercle de la

*
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batterie [29]

Permet de maintenir le carter de protection apres
ouverture. Pour refermer le carter, appuyer sur le
bouton rouge et exercer simultanément une forte
pression sur le carter.

Boite a fusibles [30]

& MISE EN GARDE

® Lorsque vous remplacez un fusible,
choisissez un fusible de méme
capacité que I'ancien.

Butée de Fourche [31]

Butée de fourche

lls permettent de bloquer la fourche dans sa
position. Pour ajuster 'écartement des fourches,
tirez les arréts de fourche vers le haut, toumez sur
90° et passez les fourches dans la position voulue.
Ajustez I'écartement en fonction des charges a

manipuler.
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A AVERTISSEMENT

® La fourche doit étre positionnée de
fagon symétrique par rapport a I'axe
central de la machine et les arréts de
fourche doivent toujours étre bloqués.

® La traverse située en dessous
comporte un espace. Elle sert a fixer
les marchandises transportées.

® |l est interdit de bloquer I'espace avec
la fourche, afin d’éviter que la fourche
tombe.

® Un boulon se trouve au milieu de la
traverse supérieure pour empécher de
placer la fourche a cet emplacement.
Changez le boulon dés que vous
constatez sa détérioration.

Changement de la fourche
Déposez l'ancienne fourche : Placez d'abord la
fourche en position médiane, puis inclinez la vers
le sol en abaissant le mat vers l'avant. Reculez le
chariot. La fourche se démonte.

Mettez en place la nouvelle fourche : Appuyez la
fourche contre le chariot et abaissez le mat
jusqu'en bas. Faites avancer le chariot, en visant
les deux espaces prévus et relevez le mat. Réglez
la position de la fourche.

Carter du couvercle de la batterie

Le carter peut étre totalement basculé pour
permettre une vérification et un entretien aisés des
batteries.

Vous pouvez soulever le carter avec peu d’efforts
grace a un amortisseur de basculement. Pour
verrouiller le carter en place, appuyez sur l'avant

de celui-ci.

& MISE EN GARDE

® Attention de ne pas vous coincer les
doigts dans le carter lorsque vous le
refermez.

® Appuyez sur le ressort avant de
refermer le carter, puis appuyez sur
I'avant du carter.

Simple et robuste !



Dispositif de protection du conducteur

Le dispositif de protection utilisé est suffisamment
résistant pour répondre aux normes de sécurité, et
protéger le cariste des chutes d'objets. L'espace
libre sur le dessus est utilisé pour soulever les
batteries. Lutilisation d'un chariot dépourvu de
dispositif de protection est interdite.

Plaque latérale carter gauche & carter droit
Deux carters protegent la batterie, un a gauche et
un deuxiéme a droite. Lorsque vous souhaitez
retirer le carter, vous devez tout d’abord retirer les
boulons.

Marchepieds et poignée de sécurité

Des marches seécurisées sont installées de
chaque cdté de la carrosserie du chariot. La
poignée de sécurité est foumie sur le montant
avant gauche du dispositif de protection de téte.
Utilisez la marche de sécurité et la poignée de
sécurité face au chariot pour monter et descendre
du chariot.

Réservoir de liquide de freins

Le réservoir de liquide de frein est situé sur le

panneau d'instruments.

& MISE EN GARDE

® Le liquide de frein est toxique,
attention de ne pas le renverser.
Lorsque vous ajoutez du liquide de
freins, attention de ne pas laisser
tomber de la poussiére ou autre dans
le réservoir.

Réservoir de liquide hydraulique

Le réservoir de liquide hydraulique se situe sur le
cOté gauche, sous le carter des batteries ; ouvrez
le carter des batteries de gauche pour ajouter du
liquide. Aprés avoir rempli le réservoir de liquide

hydraulique propre, serrez bien le couvercle.
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Event

Un évent est fourni sur le réservoir d’huile pour
laisser s'échapper lair qu’l contient. Vérifiez
régulierement I'état du bouchon en l'ouvrant, pour
vous assurer qu’il n’est pas bouché.

Phares et feux combinés

Deux phares et feux combinés (signal de
braguage, feux de position) sont installés a l'avant
du chariot. Entretenez ces feux en otant la
poussiere qui peut s’y déposer et en remplagant
immeédiatement toute ampoule défectueuse.

Feux combinés arriére

Les feux situés a larriere combinent signal de
braguage, feux de position, feux stop et feu de
recul. Entretenez ces feux en otant la poussiere
qui peut s’y déposer, et remplacer immédiatement
toute ampoule défectueuse.

Grand phare arriére [Pour I'UE ou en option]

Le grand phare arriére se situe sur le dispositif de
protection. S'il est cassé, veuillez le remplacer
immédiatement par un phare neuf.

Commutateur du Grand phare arriére (option)
Le commutateur push/pull du grand phare arriére
n'a qu’'une position.

x--—Moyens connectés

Phare
Connecteur .
Batterie | Longue
Emplacemen ]
portée
0 X
1 X x

& MISE EN GARDE

® Cette lampe est indépendante de la
position de la clé de contact, aussi
veuillez ne pas oublier de désactiver le
commutateur de grosse lampe avant
de quitter le chariot.

*
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Siege

Congu pour un grand confort, le siege peut étre réglé comme indiqué ci-dessous :

Réglage du sieége en fonction du poids du conducteur :

Pour obtenir le meilleur amortissement sur le siége du conducteur, celui-ci doit étre adapté au

poids de l'opérateur.

- S'asseoir sur le siége de l'opérateur. Lorsque le réglage en fonction du poids du conducteur a
été effectué, le levier de réglage du poids doit indiquer le poids de la personne. Si le levier de
réglage du poids (1) se trouve trop a gauche ou trop & droite, le siége doit &tre réglé en
fonction du poids du conducteur.

- Pour que le siége indique un poids inférieur, pousser le levier de réglage (1) vers la gauche.

- Pour que le siége indique un poids supérieur, pousser le levier de réglage(1) vers la droite.

Pour régler la position du siége :

- Tirer le dispositif de réglage longitudinal (2) vers le haut et pousser le siége conducteur vers
I'avant ou vers l'arriére jusqu'a la position souhaitée.

- Replacer le dispositif de réglage longitudinal (2) en position.

A AVERTISSEMENT

® Le dispositif de réglage longitudinal doit étre bloqué dans la position souhaitée. La position
du siége du conducteur ne doit pas étre modifiée pendant le déplacement du chariot.

Pour régler le dossier du siége :
- S'asseaoir sur le siége de l'opérateur.
- Pousser vers le bas le levier de réglage du dossier (3) et régler la position du dossier.

- Relacher le levier de réglage du dossier (3) et bloquer le dossier en position.

Simple et robuste !
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Ceinture de sécurité

Mettre la ceinture de sécurité (4) avant de mettre le chariot en marche. La ceinture protége le

conducteur contre les blessures graves. Ne pas laisser |la ceinture se salir et la nettoyer

régulierement.

Utilisation correcte de la ceinture de sécurité :

- S'asseoir confortablement sur le siége.

- Vérifier que la ceinture de sécurité n'est pas emmélée.

- Placer la ceinture de sécurité au niveau de la hanche.

- Attacher la ceinture et vérifier qu'elle est bloquée.

- Régler la ceinture de sécurité en fonction de votre stature, sans qu'elle comprime votre
hanche et sans qu'elle soit lache.

Vérifications réguliéres de la ceinture de sécurité :

- Ceinture coupée ou effilochée.

- Matériel usé ou endommagé, y compris les points d'ancrage.

- Dysfonctionnement de la boucle ou du rétracteur.

- Coutures détériorées.

A AVERTISSEMENT
® Le chariot élévateur ne devra jamais étre utilisé si la ceinture de sécurité est

défectueuse (fixation, verrouillage, déchirures, coupures, etc.). Procéder
immédiatement a la réparation ou au remplacement de la ceinture.
® Ne pas modifier les paramétres de la ceinture de sécurité. La ceinture de sécurité

doit toujours étre remplacée aprés un accident.

*
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Comment réagir dans des situations exceptionnelles.

Boucler la ceinture de sécurité, rester assis.

a /"‘IIO w

Ne pas sauter!

Se pencher vers lavant, en tenant

fermement le volant, relever les pieds.

Pencher le corps dans le sens opposé au

choc.

A AVERTISSEMENT
® Sile chariot est sur le point de se retourner, ne pas défaire la ceinture de sécurité ni

essayer de sauter hors du véhicule. Les risques de blessure grave, voire de mort,

seraient augmentés !

Systéme OPS (option)

Le systtme OPS (Operator Presence Sensing) est un systéme de protection doté d’'un capteur
dans le siege du conducteur afin de déterminer si ce dernier est correctement assis. Si le
conducteur n'est pas correctement assis sur le siége, la force motrice est interrompue et toutes les
opérations de chargement et déchargement s'arrétent. Ce systéme aide a réduire les accidents
lorsque le conducteur quitte son siége. Si le conducteur n'est pas assis correctement, il ne peut
pas conduire le chariot ou effectuer des chargements et déchargements, les accidents dus a une
anomalie de fonctionnement sont donc réduits.

Fonction de protection pendant la conduite

Lorsque le véhicule se déplace, et si le conducteur quitte son siége ou détache sa ceinture de sécurité (a
la condition que le chariot soit équipé d’'un interrupteur de protection de la ceinture de sécurité) pendant
plus d'une seconde, le chariot s'arréte automatiquement et le voyant du siege . s'affiche sur le
tableau de bord, tandis que l'avertisseur émet un signal d'alarme continu. Le voyant de siége ne s'éteint
que si le conducteur serre le frein a main ou s'asseoit correctement sur le siege, et que le commutateur
de direction revient au point mort . ; le statut de déplacement OPS se déclenche alors.

Simple et robuste !
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Fonction de protection pendant le travail

Si le véhicule fonctionne, et que le conducteur quitte son siége ou détache sa ceinture de sécurité (a la
condition que le chariot soit équipé d’'un interrupteur de protection de la ceinture de sécurité) pendant
plus d'une seconde, le véhicule s'arréte automatiquement et le voyant du siege . s'allume sur le
tableau de bord, et l'avertisseur émet un signal d'alarme continu. Le voyant OPS s'allume, 'avertisseur
émet un signal d'alarme, le transport s'arréte automatiquement. Lorsque le conducteur se rasseoit, le
voyant de sieége . s'éteint, et le statut de fonctionnement OPS se déclenche.

Fonction d'avertissement

Dés que le détecteur de siege détecte que le contacteur du siége est éteint, I'avertisseur émet un signal
d'alarme continu et le voyant de siége . s'allume dans un délai d’'une seconde. Si le voyant de siege
. reste allumé alors que le contacteur de sieége est éteint, cela signifie que I'OPS est en train de

démarrer.
Retour au point mort

Le commutateur de direction ne revient pas au point mort et le commutateur du siege est allumé.
L'avertisseur émet un signal d'alarme continu afin de rappeler au conducteur que I'OPS est en
train de démarrer.

Résolution du fonctionnement anormal de I'OPS

Garez le chariot dans un endroit sr et contactez le représentant Hangcha si l'un des
dysfonctionnements suivants se produit: a. le voyant de siege . ne s'allume pas une fois le

conducteur levé de son siége ; b. le voyant de siége . reste allumé une fois le conducteur assis.

& Mise en garde

® Dans le cas d'un chariot équipé d'un commutateur de protection de la ceinture de
sécurité, le conducteur doit attacher sa ceinture de sécurité une fois correctement
assis sur le siége, avant d’entreprendre tout travail. Sur une pente, le démarrage de
I'OPS coupera la puissance motrice et fera déraper le chariot. Afin d'éviter un tel
accident, le conducteur doit s'asseoir correctement quand il opére sur une pente.

Fonction de verrouillage de fourche aprés coupure de I'alimentation
Cette fonction signifie que les fourches sont bloquées lorsque le commutateur de démarrage est

éteint ou en cas de coupure de courant, les fourches ne s'abaisseront pas méme si la manette de

commande est actionnée.

*
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4. Plaque signalétique et étiquettes relatives a la sécurité

Les étiquettes et les avis tels que ceux relatifs aux Capacité nominale et graphiques des centres
de gravité, ainsi que les étiquettes d'avertissement et la plaque signalétique doivent étre lisibles

en permanence. Les remplacer le cas échéant.

N° Description

1 Plaque signalétique

2 | Etiquette d'avertissement : ne pas marcher sur la charge, et ne pas circuler en dessous
3 Méthode de levage

4 | Etiquette d'avertissement : montée interdite

5 | Etiquette d'avertissement : risque de coincement en cas de mouvement du méat
6 | Graphique des capacités nominales et centres de gravité de la charge

7 | Etiquette d'avertissement : respecter les instructions d'utilisation.

8 | Etiquette portant le numéro de série et la force nominale

9 | Fourche Hangcha

10 Etiquettes de batterie au lithium : chariots élévateurs & batterie au lithium

*
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5. Spécifications techniques

1,0t/1,5t
OO0 OO0 (2] [¢) (2] OO0 OO0 (2] 2]
U U VU 0 v 0 VU VU o v
99 | 99 9 9 9 99 | 99 9 9
o = P4 o o o o o o (3,1 [$, 3,1 [$, 4, ] (3, 3,
N Elément 5> | b > > > > | b > >
OO0 00 O O OO0 OO0 O O
w W H b N N wW W H b N N
M M _ M M _
1 g:r%?:gli de levage kg| 1000 | 1000 | 1000 |1000| 1000 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
p |Distance du centre de mm| 500 | 500 | 500 |500| 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500
gravité de la charge
SHtZﬁLea“r:jde levage dumat 3000 | 3000 | 3000 [3000| 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
4 |Hauteur de levage libre mm| 145 | 135 | 135 | 135 | 135 135 145 | 135 | 135 | 135 | 135
Angle dinclinaison dumat oyl 5,40 | 5,10 | 5/10 | 510 510 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 510 | 5410
(avant/arriere)
Vitesse de déplacement
6 |maximale (a pleine km/h| 1414 | 1414 | 14114 | 127 | 12 14114 | 1414 | 14114 | 1414 | 12 12/
charge/a vide)
Vitesse de levage maximale mm/| 290/ 290/ 290/ 290/ 290/ 290/
7 |(a pleine charge/a vide) s| 440 | 440 | a40 |20/ 2900 | 2907440 | uuy | 440 | aap | 220 | 290
Pente maximale
8 |franchissable (a pleine %| 15/16 | 15/16 | 15/16 | 13/ | 13/ 15/16 | 15/16 | 15/16 | 15/16 | 13/ 13/
charge/a vide)
9 r'f]?g’i‘::a?e braquage externe | | 1900 | 1900 | 1900 |1900| 1900 | 1900 | 1900 | 1900 | 1900 | 1900 | 1900
10 |Garde au sol minimale mm| 110 | 10 | 110 | 100 | 100 110 10 | 10 | 110 100 100
11 |Pistance de freinage m 25 | 25 | 25 | 25| 25 25 25 | 25 | 25 | 25 | 25
maximale
Longueur
(jusqu'a
. mm| 2098 | 2098 | 2008 2098 | 2098 | 2098 | 2008 | 2098 | 2098 | 2098
|'avant de la
fourche)
o Largeur mm| 1120 | 1120 | 1120 1120 1120 1120 | 1120 | 1120 | 1120 | 1120
12 |Dimensions
Hauteur
jusqu’au
dispositif de  mm| 2050 | 2050 | 2050 2050 | 2050 | 2050 | 2050 | 2050 | 2050 | 2050
protection du
conducteur
13 |Poids  dejbatterie kg| 2940 | 2040 | 2940 2040 | 2040 | 2940 | 2940 | 2040 | 2040 | 2940
service comprise
14 |Batterie Standard V/Ah| 487420487420 | 48420 80/200 | 48/420 | 48/420|48/420|48/420] 80/200 | 80/200
Moteur
d'entraineme  kW| 8,0CA | 80CA | 80CA 80CA | 50CC | 80CA|80CA|80CA| 80CA | 80CA
15 |Moteur nt
Moteur de ccl s6c C cc cc | s6cC C
bompo kw| 82 86CA | 86CA 86CA | 82 82 86CA | 86CA | 86CA | 86CA
16 |Pre Avant x 2 6,00-9 | 6,00-9 | 6,00-9 600-9 | 6,00-92 | 600-9|6,00-96,00-9] 600-9 | 6,00-9
Arriere x 2 500-8 | 500-8 | 5,00-8 500-8| 500-82 | 500-8|500-8]500-8] 500-8 | 500-8

*
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1,8t/2,0t
[eXe) (e Xe] (2] O (@] [eXe) (e Xe] (@) (@]
T U U U ) ) ) VU ) ) U
OO (wllw] [w) (w) O OO0 O 0O (=) O
N° Elément 3 ?o ?o ; ; ; 3 g g g 8 g g
> > > > > > > > > > > > >
(e X9 00 O =) OO0 00 [} w)
w W H b N N w W H b N N
M M L m M L
1 |Capacité de levage kg| 1750 | 1750 | 1750 | 1800 | 2000 2000 2000 | 2000 | 2000
nominale
o [Distanceducentrede | g5y 500 50 | 500 | 500 500 500 500 500
gravité de la charge
Hauteur de levage du mm| 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000 3000 | 3000 | 3000
mat standard
4 |Hauteur de levage libre mm| 145 135 135 135 140 140 140 140 140
Angle dinclinaison du )| 5/10 | 5/10 | 5/10 | 510 | 5/10 5/10 5/10 | 5/10 5110

mat (avant/arriére)

Vitesse de déplacement
6 [maximale (a pleine km/h| 135/14 | 13514 | 135/14 13/ 14/14 14/14 14/14 14/14 14/
charge/a vide)

Vitesse de levage
7 |maximale (a pleine mm/s| 285/440 | 285/440 | 285/440 | 270/ | 280/440 280/440 280/440 | 280/440 250/
charge/a vide)

Pente maximale
8 [franchissable (a pleine %| 15/16 15/16 15/16 13/ 13114 1314 1314 13114 14/
charge/a vide)

Rayon de braquage

9 or mm| 1900 1900 1900 | 1900 | 2090 2090 2090 2090 2040
externe minimal
10 |Garde au sol minimale mm| 110 110 110 100 120 120 120 120 120
11 |Distance de freinage ml 25 25 25 25 25 25 25 25 25
maximale
Longueur
(jusqu'a
J mm| 2098 2098 2008 | 2008 | 2342 2342 2342 2342 2275
|'avant de la
fourche)
Largeur mm| 1138 1138 138 | 1120 | 1265 1265 1265 1265 1265
12 |Dimensions |Hauteur
jusqu’au
disposititde o050 2050 2050 | 2050 | 2075 2075 2075 2075 2075
protection
du
conducteur
13 |Poids  dejbatterie kg| 3000 | 3090 | 3090 | 3090 | 3700 3700 3700 | 3700 | 3800
service comprise
14 |Batterie  |Standard  V/Ah| 48/420 | 48/420 | 48/420 | 80/200 | 48/630 | 48/630 | 48/630 | 48/630 | 80/252
Moteur
d'entrainem  kW| 80CA | 80CA | 80CA |80CA | 70CC 11CA 1CA | MCA | 11cA
15 |Moteur ent
g";’;}ep“g de w| s2cc | seca | seca |ssca| sscc | sscc | 86cA | secA | ssca
R Avant x 2 21%x8-9| 21x8-9 | 21x8-9(21x8-9[23x9-10| 23x9-10 [23%9-10|23x9-10 | 23x9-10
neu Arriere x 2 500-8 | 500-8 | 500-8 | 200-8 | 18x7-8 | 18x7-8 | 18x7-8 | 18x7-8 | 18x7-8
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25t
[¢) OO0 OO0 (2] (2] OO0 OO0 (2]
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(=} OO OO (=} O OO OO [w}
N NN NN N N NN NN N
> |22 35| 5 | & | B2E | EE | B
w W -9 N N 00 00 O
m M . W W H b N
M M
1 [Capacité de levage kg 2500 | 2500 | 2500 | 2500 | 2500 2500 2500 2500
nominale
p [Pistance du centre de mm| 500 500 500 500 500 500 500 500
gravité de la charge
3 [fauteurdelevagedumat | 3400 | 3000 | 3000 3000 3000 3000 3000 3000
standard
4 [Hauteur de levage libre mm| 140 140 140 140 140 140 140 140
5 fingle dinclinaisondumat o\ 5,40 | 5,10 | 5/10 | 5/10 | 5/0 5/10 5/10 5/10
(avant/arriére)
Vitesse de déplacement
6 |maximale (a pleine km/h| 14114 | 14114 | 14114 | 14/14 12/ 14/14 14/14 14/14
charge/a vide)
7 |Vitesse de levage maximale, | »30/430 | 230/430 | 230/430 | 230/430 | 250/ 230/430 | 230/430 | 230/430
(a pleine charge/a vide)
Pente maximale
8 [franchissable (a pleine %[ 13/14 13/14 13/14 13/14 13/ 13/14 13/14 13/14
charge/a vide)
9 2?%?{:‘&1?9 braquage externe - 5090 | 2000 | 2090 | 2090 2090 2230 2230 2230
10 |Garde au sol minimale mm| 120 120 120 120 120 125 125 125
11 [Distance de freinage m 25 25 25 25 25 25 25 25
maximale
Longueur
(usqu'a l'avant mm| 2342 | 2342 | 2342 | 2342 2325 2482 2482 2482
de la fourche)
12 bimensions |-2"9eur mm| 1265 | 1265 1265 1265 1265 1265 1265 1265
Hauteur
jusqu’au
dispositif de mm| 2075 | 2075 | 2075 | 2075 2075 2110 2110 2110
protection du
conducteur
13 [Poldsde  batterie kg 4180 | 4180 | 4180 | 4180 | 4180 4580 4580 4580
service comprise
14 |Batterie  [Standard V/Ah| 48 /630 | 48 /630 | 48630 | 48 /630 | 80/252 80/500 80/500 | 80/500
Moteur
Joredr. kw| 7,0CC | 11CA | 11CA | 11CA | 11CA | 150CA | 150CA | 150CA
d'entrainement
15 |Moteur Mot q
p:me;er e kw| 86CC | 86CC | 86CA | 86CA | 86CA | 100CC | 100CA | 10,0 CA
Avant x 2 23 x 9-10[23 x 9 -10[23 x 9-10[23 x 9-10{23 x 9 -10| 23 x 9-10/2 [23 x 9 -10/2}23 x 9 -10/2
16 |Pneu
Arriere x 2 18x7-8[18x7-8[18x7-8|18x7-8/18x7-8|18x7-8/2 [18x7-8/2[18 x7-8/2

Simple et robuste !
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3,0t/3,5t
(o] OO0 OO0 (2] (o] OO0 OO0 (] (2]
h) UV TV U ) U U U0 UV U U U
lw} OO OO [w} [w} OO O O ] ]
L, w [ ] w W w w w W w W w w
N° Elément ? e e ? @ Qo Qo & &
> > > > > b > >> | B> > >
OO0 (e X< (=} (=} OO0 00 [} [}
w W H b N N W W H b N N
mn m L M m =
1 ffrﬂ?ﬁ;ﬁi de levage kgl 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000 3500 | 3500 | 3500 | 3500
o |Distance du centre de mm| 500 500 500 500 500 500 | 500 | 500 500
gravité de la charge
sHtZl;tjeaurLde levage dumat | 3500 3000 3000 3000 3000 3000 | 3000 | 3000 3000
Hauteur de levage libre mm| 145 145 145 145 145 145 145 145 145
Angle dinclinaison dumat o\ 5,40 | 5,10 | 5/10 | 5/10 | 510 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 510
(avant/arriere)
Vitesse de déplacement
6 |maximale (a pleine km/h| 14/14 | 14114 | 14114 | 14/14 14/ 1213 | 1213 | 12113 13/
charge/a vide)
Vitesse de levage
7  |maximale (a pleine mm/s| 250/400 | 250/400 | 250/400 | 250/400 | 220/  |210/400 |210/400 | 210/400| 210/
charge/a vide)
Pente maximale
8 [franchissable (a pleine %| 13/14 13/14 13/14 13/14 14/ 13/14 13/14 13/14 12/
charge/a vide)
g |Rayon de braquage mm| 2230 | 2230 | 2230 | 2230 2230 | 2310 | 2310 | 2310 | 2310
externe minimal
10 |Garde au sol minimale mm 125 125 125 125 120 125 125 125 120
11 |Pistance de freinage ml| 25 25 25 25 25 25 25 25 25
maximale
Longueur
(jusqu'a
, mm| 2502 2502 2502 2502 2490 2582 | 2582 | 2582 2570
'avant de la
fourche)
. _|Largeur mm| 1265 1265 1265 1265 1265 1302 | 1302 | 1302 1302
12 [Dimensions
Hauteur
jusqu’au
dispositif de mm| 2110 2110 2110 2110 2110 2110 | 2110 | 2110 2110
protection du
conducteur
13 |Poidsde batterie kg| 5050 | 5050 | 5050 | 5050 5050 | 5450 | 5450 | 5450 | 5460
service comprise
14 |Batterie Standard V/Ah| 80/500 | 80/500 | 80/500 | 80/500 | 80/400 |80/500(80/500(80/500( 80/400
Moteur
d'entrainemen kw| 10,2CC | 15CA 15 CA 15 CA 15 CA 15CA | 15CA | 15CA 15 CA
15 |Moteur t
g"cf’r}f;;de kw| 10,0CcC| 10CC | 10CA | 10CA | 10CA | 10CC | 10CA | 10CA | 10CA
23x9 | 23x9 | 23x9 | 23x9 23x10 |23 %10 | 23 x 10
o | Avant x 2 "0 "0 o o | 23x9-10 7 1o 1o |283%9-12
Arrigre x 2 18x7-8{18x7-8[18x7-8|18x7-8| 18x7-8 29%50 29%50 29(1)/50 200/50 -10

8
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CPD10~35-AC4-|

(2] (2] (@] (9] (2] O (¢}
) ) h ) v v )
[w) (w) w) O O [w] [w}
= - - - N N w w
s Repére e & @ g & ? &
> > > > > > >
(2] (2] (¢) (2] (¢) (¢) ()
£ £ T £ £ i £
1 |Capacité de charge kgl 1000 | 1500 | 1800 2000 2500 3000 3500
nominale
o  |Pistance du centre de mm| 500 | 500 | 500 500 500 500 500
gravité de la charge
g |Hauteurde levage avec mm| 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000 3000 3000
mat standard
4 Hauteur de levage libre mm| 135 135 135 140 140 145 145
5  |Basculementdumat(vers )\ 5,409 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 5/10 5/10

I'avant/I'arriére)

g |/ltesse maximale de kmh| 12 12 12 14 12 13 13
déplacement (avec charge)
Vitesse max. de levage
(avec charge)

Pente franchissable o
8 maximale (avec charge) & 13 13 13 14 13 14 12

Rayon de braquage

mm/s| 290 290 270 250 250 220 210

9 minimal mm| 1900 1900 1900 2040 2090 2230 2310
Garde au sol, au centre du
10 chassis du chariot mm| 100 100 100 120 120 120 120
Distance de freinage
11 maximale m| 25 25 25 25 2,5 25 2,5
Longueur
jusqu’a face
avant des mm| 2098 2098 2098 2275 2325 2490 2570
fourches
12 [Dimensions[- 299U M | 4120 | 1120 | 1120 | 1265 1265 1265 1302
Hauteur du
dispositif de
protection du mm| 2050 2050 2050 2075 2075 2110 2110
conducteur
Poids de |Batterie
13 service comprise kg| 2940 2940 3090 3800 4180 5050 5460
14 |Batterie |Standard V/Ah|80/200|{80/200|80/200 | 80/252 80/252 80 /400 80 /500
Moteur kw| 8CA | s8cA | scA | 11cAa | 11cA | 15cA 15 CA
d'entrainement
15 |Moteur Moteur de
levage kw| 8,6 CA | 8,6 CA | 8,6 CA 8,6 CA 8,6 CA 10 CA 10 CA
16 |Pneus Pneu avant x 2 6,00 - 92|6,00 - 92| 21x8-9/2| 23%x9-10/2 | 23%9-10/2 | 23x9-10/2 | 23x9-12/2
Pneu arriére x 2 5,00 - 82|5,00 - 82| 5,00 - 82| 18x7-8/2 | 18x7-8/2 | 18x7-8/2 | 200/50-10/2
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1 |Capacité de charge kg| 1000 | 1500 | 1750 | 2000 | 2500 | 2500 | 3000 | 3500
nominale
o |Distance du centre de mm| 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500 500

gravité de la charge
Hauteur de levage avec .\ 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
mat standard

4  |Hauteur de levage libre mm| 145 145 145 140 140 140 145 145
Basculement dumat (vers oyl 5,109 | 5710 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 5/10 | 5/10 5/10
I'avant/l'arriére)
Vitesse maximale de
6 |déplacement (avec km/h| 14/14 | 14/14 [13,5/14| 14/14 14/14 14/14 14/14 12/13
charge/a vide)
Vitesse maximale de
7 |levage (avec charge/a mm/s|290/440|290/440|285/440( 280/440 | 230/430 | 230/430 | 250/400 | 210/400
vide)

Pente franchissable
8 [maximale (avec charge/a %| 15/16 | 15/16 | 15/16 | 13/14 13/14 13/14 13/14 13/14
vide)

Rayon de braquage
minimal

10 Garde au sol, au centre du

mm| 1900 | 1900 | 1900 2090 2090 2230 2230 2310

it Al mm| 110 | 110 | 110 120 120 125 125 125
Distance de freinage

(L dnied m| 2,5 2,5 25 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
Longueur
jusqu’a face
o e mm| 2098 | 2098 | 2098 | 2342 | 2342 | 2482 | 2502 2582
fourches

12 E'mens"’” tLoane”rhors mm| 1120 | 1120 | 1138 | 1265 | 1265 | 1265 | 1265 1302
Hauteur du
dispositif de
orotectionqu MM 2050 | 2050 | 2050 | 2075 | 2075 | 2110 2110 2110
conducteur

Poids de |Batterie

13 |conive . |oomprice kg| 2940 | 2940 | 3090 | 3700 | 4180 | 4580 | 5050 5450

14 |Batterie |Standard V/Ah| 48/420 | 48/420 | 48/420 | 48/630 | 48/630 | 80/500 | 80/500 | 80 /500
Moteur kw| 8CA | 8CA | 8CA | 11CA | 11CcA | 15CA | 15CcA | 15CA
d'entrainement

15 |Moteur Moteur de
Ievag‘; kw|s2cc|s2cc|s2cc| 86cc | 86cc | 10cc | 10cc | 10cc
Pneu avant x 2 6,00-9 6,00-921;8' 231’(;9 231’(;9 231’(‘)9 231’(‘)9 23 x 10 -12

16 |Pneus 5 - - - - -
Z”e“ar”erex 5,00 -8|5,00-8(5,00-8|18 x7-8|18 x 7 -8[18 x 7-8/18 x 7 - 8/ 200/50 -10

*
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1 |Capacité de charge nominale kgl 1000 | 1500 | 1750 2000 2500 2500 3000 3500
Distance du centre de gravité

2 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500 | 500 500
de la charge
Hauteur de levage avec mat -\ | 3900 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 | 3000
standard

4 |Hauteur de levage libre mm| 135 135 135 140 140 140 145 145

Basculement du mat (vers )| 5/10 | 5710 | 5710 | 5/10 | 5710 | 5/10 | 5/10 | 5/10
I'avant/I'arriere)

Vitesse maximale de
6 |déplacement (avec charge/a km/h| 14/14 | 14/14 |13,5/14| 14/14 14/14 14/14 14/14 12/13
vide)

Vitesse maximale de levage
(avec charge/a vide)

g |Pentefranchissable maximale o\ 4516 | 15116 | 15/16 | 13114 | 13114 | 1314 | 1314 | 13114
(avec charge/a vide)

9 |Rayon de braquage minimal mm| 1900 | 1900 | 1900 2090 2090 2230 2230 2310
Garde au sol, au centre du

mm/s|290/440|290/440|285/440| 280/440 | 230/430 | 230/430 | 250/400 | 210/400

10 | e du chariof mm| 110 | 110 110 120 120 125 125 125
19 [Distance de freinage ml 25 | 25 | 25 25 25 25 25 25
maximale

Longueur
jusqu'aface mm| 2098 | 2098 | 2098 | 2342 2342 2482 2502 2582
avant des
fourches

12 |Dimensions |Largeur hors tout mm| 1120 | 1120 | 1138 1265 1265 1265 1265 1302
Hauteur du
dispositif de mm| 2050 | 2050 | 2050 | 2075 | 2075 | 2110 | 2110 2110
protection du
conducteur

13 |Poldsde |Batterie kg| 2940 | 2940 | 3090 | 3700 | 4180 | 4580 | 5050 5450

service comprise

14 |Batterie  |Standard V/An| 48/420 | 48/420 | 48/420 | 48/630 | 48/630 | 80/500 | 80/500 | 80 /500
Moteur kw| 8CA | 8CA | 8CA | 11CA | 11CA | 15CA | 15CA | 15CA
d'entrainement

15 |Moteur Moteur de
levage kW|86CA|86CA|86CA| 86CA | 86CA | 10CA | 10CA | 10CA

21x8-| 23x9 | 23x9 | 23x9 | 23x9

16 |Pneus Pneu avant x 2 6,00-9|6,00-9 9 -10 -10 -10 -10 23 x10-12

Pneu arriére x 2 5,00-8[5,00-8[500-8[18 x7-8[18 x7-8[18 x 7-8[18 x 7 - 8/ 200/50 -10
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1 |Capacité de charge kg| 1000 | 1500 | 1800 2000 2500 2500 3000 3500
nominale
o |Pistance du centre de mm| 500 | 500 500 500 500 500 500 500
gravité de la charge
Hauteur de levage avec | 3000 | 3000 | 3000 3000 3000 3000 3000 3000
mét standard
Hauteur de levage libre mm| 135 135 135 140 140 140 145 145
Basculement dumat (vers o)l 5,40 | 5710 | 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10

I'avant/I'arriére)

6 |Vitesse maximale de kmh| 12 | 12 12 12 12 12 12 12
déplacement (avec charge)
Vitesse max. de levage
(avec charge)

Pente franchissable o
8 maximale (avec charge) %| 13 13 13 14 13 13 14 12

Rayon de braquage

mm/s| 290 290 270 270 250 250 250 210

9 minimal mm| 1900 | 1900 1900 2040 2090 2230 2230 2310
Garde au sol, au centre du
10 chassis du chariot mm| 100 100 100 120 120 125 125 120
Distance de freinage
11 maximale m| 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
Longueur
jusqu’a face
avant des mm| 2098 | 2098 2098 2275 2325 2490 2490 2570
fourches
12 |Dimensions [{29°UT NS mm| 1120 | 1120 | 1138 1265 1265 1265 1265 1302
Hauteur du
dispositif de
protection du mm| 2130 | 2130 2130 2155 2155 2190 2190 2190
conducteur
Poids de Batterie
13 service comprise kgl 2940 | 2940 3090 3800 4180 5050 5050 5460
14 |Batterie Standard V/Ah| 48/420 | 48/420 | 48/420 48/630 48/630 80/500 80 /500 80 /500
Moteur
d'entraineme kw| 8CA | 8CA 8 CA 11 CA 11 CA 15 CA 15 CA 15 CA
15 |Moteur nt
l'\é'f/’:;f de kW|8,6CA|86CA| 86CA | 86CA | 86CA 10 CA 10 CA 10 CA
g”e“a"a“tx 6,00-9(6,00-9|21x8-9[23x9-10|23x9-10 |23 x9-10 | 23 x 9-10 [23 x 10 -12
16 |Pneus Pneu arriére x
2 5,00-8|5,00-8| 500-8 |18x7-8|18x7-8|18x7-8 | 18x7-8 |200/50-10

*
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1 |Capacité de charge kg| 1000 | 1500 | 1800 2000 2500 2500 3000 3500
nominale
g |Pistance du centre de mm| 500 | 500 500 500 500 500 500 500
gravité de la charge
Hauteur de levage avec | 3000 | 3000 | 3000 | 3000 3000 3000 3000 3000
mét standard
Hauteur de levage libre mm| 135 135 135 140 140 140 145 145
Basculement dumat (vers o)l 5,40 | 5/10 | 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10 5/10
I'avant/I'arriere)
Vitesse maximale de
6 |déplacement (avec km/h| 12 12 12 12 12 12 12 12
charge)
7 |Vitessemax . delevage .ol 299 | 290 | 270 270 250 250 250 250

(avec charge)
Pente franchissable o
8 maximale (avec charge) %| 13 13 13 13 13 13 13 13

Rayon de braquage

9 minimal mm| 1900 1900 1900 2090 2090 2230 2230 2310
Garde au sol, au centre du
10 chassis du chariot mm| 100 100 100 120 120 125 125 125
Distance de freinage
1 maximale m| 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5
Longueur
jusqu’a face
avant des mm| 2098 2098 2098 2342 2342 2482 2502 2582
fourches
12 |Dimensions [-2"9°U MO (4120 | 1120 | 1138 1265 1265 1265 1265 1302
Hauteur du
dispositif de
protection du mm| 2050 2050 2050 2075 2075 2110 2110 2110
conducteur
Poids de Batterie
13 service comprise kg| 2940 2940 3090 3700 4180 4580 5050 5450
14 |(Batterie Standard V/Ah| 48/420 | 48/420 | 48/420 48/630 48/630 80/500 80 /500 80 /500
Moteur
d'entraineme  kW| 8 CA 8 CA 8 CA 11 CA 11 CA 15 CA 15 CA 15 CA
15 |Moteur nt
I'\é'fl’;zuer de KW|86CA| 86CA | 86CA | 86CA | 86CA 10 CA 10 CA 10 CA
Pneu avant x 6,00-9]6,00-9(21x8-9/23x9-10|23x9-10 | 23x9-10 |23 x9-10 |23 x 10 -12
16 |Pneus Pneu arriére
X 2 5,00-8|{500-8| 500-8|18x7-8|18x7-8|18x7-8 | 18 x7 -8 [200/50 -10

*
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1 |Capacité de charge kg| 1000 | 1500 | 1800 2000 2500 2500 3000 3500
nominale
o [Distance du centre de mm| 500 | 500 500 500 500 500 500 500
gravité de la charge
ggﬁge;r:jde levage avecmat 1 3000 | 3