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teprésentent los valours

des conditions normales d'uilisation.

Les performances peuvent varier de +5% 4 -10% selon la tolérance du systeme. Les
Les produits et leurs spécifications sont sujettes & modification sans préavs.

Avec sa conception trés robuste sans gamilures plastiques inuties, ses 2 moteurs puissants
et asynchrones étanches, un empatiement extrémement cour, la série GEX Clark se
démarque de . Approprie & la plupart d 1 diffciles
gréce & sa construction « construit pour durer ».

Poste de conduite

Concepion trés ergonomique, marchepied large et bas, poignée d'accs situge coté
conducteur permettent  ['opérateur de monter et descendre sans effort. Le plancher et la
marche d'accés sont antidérapants pour plus de sécurité.

Une colonne de direction inclinable et un siége confort ajustable donnent un grand espace
pour les jambes.

Les pédales sont disposées & la maniére automabile afin d'éviter toute confusion. Les com-
‘mandes sont trés douces a actionner, parfaitement positionnées pour éliminer la fatigue, le
volan et evétu de vinye « gip ». Condute facile en sécure

Les données essentielles de fonctionnement sont affichées en temps réel sur Iécran couleur
TFTLCD.

Les trois modes opératoires programmables (Economie-Normal-Puissant) aussi bien que
|2 mode rampe permettent & [opérateur adapter e chariot & chague environnemen de
travail

La facilité d'accés au porte-documents, au frein de parking et au « coup de poing »
d'urgence, fait partie des atouts de ce poste de conduite.

Moteurs, roues et variateurs

Deux puissants moteurs AC de traction de 78 kw chacun, un moteur de pompe de 80V,
1ous AC et étanches, permettent des performances exceptionnelles. Les moteurs AC sans
entretien permettent de minimiser le codt d'exploitation d'un chariot.

Les températures des moteurs et du variateur conrdlées en permanence. Lintensité est
ajustée proportionnellement pour conserver les moteurs froids en toute circonstance.

Le variateur ZAPI AC DUAL est équipé du derier MOSFET et de la technologie CAN-bus.
Il est protégé et est situé au-dessus du contrepoids, mais facilement accessible. Les
régulateurs de température pour les moteurs et le variateur servent a protéger votre
investissement.

Syteme de freinage

Trais systemes de freinage mdependams Freinage électrique en récupération denerme par
inversion ou « toucher » du frein  pied, freinage hydraulique & pied, muli disques & bain
d'huile ( sans entretien et étanche), permettent un freinage efficace et constant dans toutes
les applications.

Le freinage régénérati électique resitue Iénergie  la batterie & chaque acton de freinage.
Ce processus permet d'économiser le codt d'énergie, de réduire 'usure de freins et de
prolonger I'autonomie du chariot.

Lorsque le sens de marche est invers, élecronique contdle la décélération par contre-
courant. Celle-ci est réglable dans une plage de « trés doux » & « ués efficace » selon le
besoin du cariste. Le frein de service étanche contre la poussiére, humidité et les particules
agressives, rend la série GEX fiable méme dans des conditions diffciles.

La fonction de démarrage en rampe dans la série permel. 4 ['opérateur de travailler sur une
pente avec une maniabilité précise et une grande sécurité.

Direction

Langle de 101 ° des roues directrices permet au GEX, chariot & quatre roues, une rotation
sur place - semblable au chariot élévateur & trois roues. Méme dans cette position, le
démarrage en douceur sans ripage et la maniabilité sont maintenus grace a la traction
avant & foues indépendanes.
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THE FORKLIFT

Un capteur sur Iessieu arriére informe le variateur en temps réel. Celui-ci contrdle la vitesse
de chague moteur indépendamment. Ce dispositif permet d'éviter I'usure significative des
pneus. En virage, la vitesse de traction est automatiquement réduite proportionnellement &
Tangle de braguage.

Systéme hydraulique

La vitesse de rotation de la pompe hydraulique AC est contrdlée en fonction du débit
nécessaire a chaque fonction hvdrauhuue Cet équipement allonge I'autonomie du chariot,
économise la pompe, diminu a température de [huile due au faminage.

La pompe hydraulique & engrenage recifié se disingue par son bruit particuliérement fai-
ble, avec une grande efficacté. Cela permet d‘économiser I'énergie et de réduire la charge
thermique sur les dispositfs hydrauliques.

Le résenvoir hydraulique en acier assure une bonne dissipation thermique de Ihuile hydrau-
lique, amelioran ansila durée de vie des composants hydrauliques.

La fitration hydraulique s fitau etour pour une plus grande effcacit et une réducion do
charge de la pompe.

Les grosses particules sont filtrées directement via un filtre d‘aspiration, les empéchant
ainsi d'entrer dans le circuit d'huile. Ceci assure une fongue durée de vie pour tous les
composants hydrauliques.

Mats
Les mats de grande visibiité sont disponibles en versions Standard, Hilo et Triplex. Les
profilés U et | imbriqués assurent une rigidité accrue, améliorent la sécurité, méme & des

hauteurs élevées. Les galets inclinés minimisent le jeu du mét et sont aisément ajustables
sans démontage majeur.

Les vérins dincinason sont montés sur les bagues sphériques, e qui pemmet d'gliminer
Fusure des joints hydrauliques, et également d'augmenter fa durée de vie du vérin complet.

Les fourches & crochet avec loquet sont fabriquées en forgeage par refoulement pour
assurer une meilleur durée de vie et une grande SECURITE.

Les vérins de levée, de type « plongeur » sont équipés dune chambre oléopneumatique
interne servant d'amortisseur, offrent un \wage en douceur. Ce dispositf permet d'améliorer
longévité et sécurité de la charge. Le tablier a 6 galets frontaux permet une réduction rés
notable des impacts sur les profils.

Les galets latéraux assurent un parfait coulissement, méme en cas de charge déportée.

Autres équipements standard

Eclairage complet “code de la route”, buzzer, peinture vert CLARK, poste de conduite et mat
en noir mat, jantes en finiton blanche.

Options
Pneus, PPS non-marking, exraction latérale de batterie, accessoires, cabines, commande
hydraulique proportionnele, & mini-leviers ou & joystic muli-fonctions et plus encore. .

Seécurité
La série GEX est cerdfiée CE, et est en conformité avec Iensemble de normes européennes
de sécurité en matiére de chariots élévateurs a contrepoids.

Contactez votre concessionnaire CLARK pour trouver une solution optimale d'équipement
& vos besains.
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GEX20/25/50(s)/30L

80V Chariots élévateurs électriques
Pneus pleins souples
2.000 kg 2.500 kg 3.000 kg
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Spécifications techniques seion voi 2198

Spécifications techniques sion voi 2198

1.1 Fabricant CLARK CLARK 1.1 Fabricant CLARK CLARK CLARK
1.2 Désignation du fabricant GEX20 GEX26 1.2 Désignation du fabricant GEX30s GEX30 GEX30L
1.3 Systéme de propulsion Elec-80V Elec-80V 1.3 Systéme de propulsion Elec-80V Flec-80V Flec-80V
£ | 1.4 Conduite & main, & pieds, debour,assis assis asis | 1.4 Conduie 3 main, & pieds, debout, assis asis asis asis
& | 1.5 Capacité nominale Q(Kg) 2000 2500 Z | 1.5 Capacité nominale 0 (Kg) 3000 3000 3000
E 1.6 Centre de gravité de la charge ¢ (mm) 500 500 g 1.6 Centre de gravité de la charge ¢ (mm) 500 500 600
1.8 Déport de la charge x (mm) 415 415 1.8 Déport de la charge X [mm) 420 420 435
1.9 Empatiement ¥ (mm) 1610 1610 1.9 Empattement y (mm) 1610 1750 1750
.. | 21 Poids avide kg 4148 4348 . | 21 Poids &vide kg 4581 4382 4952
g 2.2 Charges sur essieux en charge avant / arriére kg 5276/872 6107/741 E 2.2 Charges sur essieux en charge avant / arriére kg 6904/677 6805/577 7214/738
2.3 Charges sur essieux a vide avant / arriére kg 2139/2009 2186/2161 2.3 Charges sur essieux & vide avant / arriére kg 2190/2391 2228/2154 2439/2513
31 Equipement de roues, SE = super-élastiques, B = bandages SE SE 31 Equipement de roues, SE = super-élastiques, B = bandages SE SE SE
% 3.2 Dimensions des pneus, avant, SE 238-10 239-10 % 3.2 Dimensions des pneus, avant, SE 239-10 239-10 23810
& | 3.3 Dimensions des pneus, arridre, SE 18x7-8 18x7-8 & | 3.3 Dimensions des pneus, arriére, SE 18x7-8 18x7-8 18x7-8
£ | 35 Roues, nombre avant/ariére (x = motrices) 22 2 < | 35 Roues, nombre avant/arriére (x = motrices) 2 22 22
& | 36 Voie, avant SE (B) by (mm) 1005 1005 & | 356 Voie, avant SE (B) byg {mm) 1006 1006 1006
3.7 Voie, arriére / roue jumelée by (mm) 989 989 3.7 Voie, ariére / roue jumelée by (mm) 989 983 983
4.1 Inclinaison du méy/tablier, avant/arriére, a / b deg 8/8 8/8 41 Inclinaison du méy/tablier, avent/arriére, a / b deg 8/8 8/8 8/8
42 Hauteur, mét abaissé by {mm) 2165 2165 4.2 Hauteur, mat abaissé hy{mm) 2165 2165 2165
43 Levée libre hy(mm} 110 110 4.3 Levée libre hy{mm) 110 110 115
44 Levée h; 1 hs(mm) 3195 3195 44 Levée hy "1 hs{mm) 3195 3195 3195
45 Hauteur, mat développé hy(mm) 4414 444 45 Hauteur, mét développé hefmm) A44 A4 4409
4.7 Hauteur, protege-téte (cabine) hg{mm) 2148 (2198) 2148 (2198) 4.7 Hauteur, protége-téte (cabine) hg(mm) 2148 (2198) 2148 (2198) 2148 (2198)
4.8 Hauteur de siege MSG 20 (MSG 12) hy(mm) 1125 1125 48 Hauteur de siege MSG 20 (MSG 12) hy{mm) 1125 1125 1125
412 Hauteur, crochet de remorquage hyo(mm) 420 420 412 Hauteur, crochet de remorquage hyolmm) 420 420 420
o | 419 Longueur hors tout ;(mm) 3410 3410 o | 419 Longueur hors tout 1 (mm) 3415 3547 3562
-5 | 4.20 Longueur jusqu’a la face avant des fourches Iy(mm) 2343 2343 -5 | 4.20 Longueur jusqu'a la face avant des fourches Ty{mm) 2348 2480 2495
E 421" Largeur hors tout (conteneur) bi. by (mm) 1230 1230 g 4.21" Largeur hors tout (conteneur} by. by (mm) 1230 1230 1230
= | 422 Dimensions des fourthes seee|(mm) 45x100x1087 45¢100x1067 = | 4.22. Dimensions des fourches seeel(mm) 45x122x1067 45x122x1067 50x122x1067
4.23 Tablier DIN 15173, Classe/Forme A, B 1A A 4.23 Tablier DIN 15173, Classe/Forme A, B A A A
4.24 Largeur du tablier by (mm) 1040 1040 4.24 Largeur du tablier b (mm) 1040 1040 1040
4.31 Garde au sol sous le mét, en charge m; (mm) 135 135 4.31 Garde au sol sous le mat, en charge m, {mm) 135 135 135
4.32 Garde au sol, milieu empattement m; (mm) 14 14 4.32 Garde au sol, milie empattement m; (mm) 14 14 4
4.34 Largeur dialiée pour palettes de 1000 x 1200 de wavers (16 + b12)  Ast(mm) 3630 3630 4.34 Largeur d'alée pour palettes de 1000 x 1200 de travers (16« b12) ~ Ast(mm] 3635 3806 3820
434 Largeur d'alée pour paleties de. 800 x 1200 de longueur (18 +b12)  Ast(mm) 3710 31710 434 Largeur d'allée pour paetes de 800 x 1200 de longueur (16 +b12)  Ast{mm) 3175 3942 3957
435 Rayon de braquage Walmm| 1925 1925 435 Rayon de braquage Walmm) 1925 2087 2087
4.36 Rayon de braguage intérieur by (mm) 86 86 4.36 Rayon de braguage intérieur by {mm) 86 61 61
51 Vitesse de translation en charge / & vide km/h 18/18 18/18 5.1 Vitesse de translation en charge / & vide km/h 18/18 18/18 18/18
g 5.2 Vitesse de levage en charge / & vide m/s 0.48/0.54 0.41/054 g 5.2 Vitesse de levage en charge / & vide ms 0.38/0.50 0.38/0.50 0.36/0.50
E 5.3 Vitesse de descente en charge / & vide m/s 0.47/0.43 047/043 E 5.3 Vitesse de descente en charge / & vide m/s 0.47/0.43 0.47/0.43 0.47/0.43
S | 5.8 Force de traction maxi au crochet en charge / & vide (S2 5 min) *2 N 20231/10297 20427/10562 £ | 5.8 Force de traction maxi au crochet en charge / & vide (S2 5 min) *2 N 20536/10623 20574/10827 0482/11871
& | 58 Pente admissible maxi en charge / & vide (S2 5 min) *2 % 35.9/26.3 32.2/24.7 & | 58 Pente admissible maxi en charge / & vide (S2 5 min) *2 Y% 281/238 29.6/25 26.6/245
510 Frein de service freins & disques bain dhuile freins & disques bain dhuile 510 Frein de service freins & disques bain dhuile _freins  disques bain dthuilefreins & disques bain d'huile
6.1 Moteur de traction, puissance (S2 60 min) w 18 78 6.1 Moteur de traction, puissance (S2 60 min) kW 18 18 18
% 6.2 Moteur de levage, $3 4 16 % dutlisation kw 181 191 g 6.2 Moteur de levage, S3 & 15 % d'utilisation kw 191 191 191
£ | 6.3 Batterie selon DIN 43531A DIN 43531A £ | 6.3 Batterie selon DIN 43531A DIN 43531A DIN 43531A
= | 64 Vols, capacité Kb V/Ah 80/620 80/620 = | 64 Vois, capacité Kb Vi/Ah 80/620 80/775 80/775
6.5 _Poids mini de la batterie kg 1558 1558 6.5 Poids mini de la batterie kg 1558 1863 1863
@ 81 Type de variateur AC / Inverter AC/ Inverter @ 8.1 Type de variateur AC/ Inverter AC / Inverter AC / Inverter
2 | 8.2 Pression hyrauiique pour accessores kg/em? 140 140 2 | 8.2 Pression ydraulique pour accessoires kg/em? 140 140 140
8.4 Niveau sonore moyen & l'oreille du conducteur *3 dB (A) 73 73 8.4 Niveau sonore moyen  loreille du conducteur *3 B (Al 73 73 73

*1 Voir tableau des méts
*2 En charge 16 km/h i vide .= 0.8
*3 Niveau de pression acoustique LpAeg, T selon ISO EN 12053

L valursiniquées son pou e chariotstandard. il cheiot st i avec opion s valeus changent. Les performances peuvent varie de +5% & -109% selon la toérance du systéme. Les prforman-

ces annoncées représentent les valeurs nominales sous des conditions normales d'utilisation. Spécifications pour chariot non polluant.

1 Voir tabloau des méts
*2 En charge 16 k/h a vide = 0.8
*3 Niveau de pression acousique LpAeg, T selon IS0 EN 12053

Document non contractuel
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